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1. Visao Geral

Operacdo elétrica SHM-D Transformer LTC é a empresa introduziu uma nova geracdo de produtos
inteligentes com independentes direitos de propriedade intelectual, ¢ médulo de controlo local SHM-LC
(doravante referida como a SHM-LC) e controle remoto digital SHM-K (daqui em diante referido como
SHM-K) e outros componentes.

SHM-K Unidade de controle digital remoto com um ecra tactil a cores de alta resolugdo, é um chip CPU
ARMY, com clock 400M, 256M FLASH, RAM 64M, com uma velocidade de execucdo rapida e enorme
espago de memoria. E através da fibra optica e o modulo de controle local para comunicagdes digitais
bidirecionais. Pode ser operado em cinco modos de opera¢do: manual - regulador independente, automatico -
regulador independente, manual - hospedeiras paralelo, automaticos - anfitrido paralelo escravo paralelo.
Principais funcdes:
Receber informacdes
Modulo de controlo local recebe SHM-LC enviado bancas de informagdo, que recebe uma
variedade de condigdes de trabalho SHM-LC lado do motor e da temperatura do local de trabalho.
Enviar informagoes
SHM-LC para enviar cima, para baixo, o comando parar, controle de carga elétrica acdo agéncia
torneira.
Regulacao automatica de tenséo (Fung¢do opcional):
No maximo, pode seleccionar qualquer um no total de 6 pardmetros da corrente elétrica de tensdo
trifasica do barramento, para considerar-se como referéncia, é pré-definido como a quantidade de
tensdo.
Exatiddo de Ajustamento de 0,00% ~ 10,99% ¢ livre para definir o padrao de 6,00%.
O limite superior de um maximo de 150% do valor nominal, o limite inferior para o valor nominal
minimo de 50%.
Tempo de atraso € de 10 ~ 180s livres para definir os 60 padrao.
Regulacgéo paralela de tensdo (Fung¢do opcional):
Suporta até 12 SHM-K no regulador paralelo.
Outras fungdes:

B Dispde do banco de dados historico, pode gravar todas as operacdes no local, remoto e
controle digital

B Pode realizar as fungdes de comunicagdo de rede com outros dispositivos inteligentes

B Pode conectar através do modo de comunicagdo RS485 com uma variedade de transmissor de

engrenagens transmissor, para sair as informagdes de engrenagens de varias formas

B Pode sair informagdes de engrenagens de BCD (pode definir a saida de contatos de tronco de

outros conteudos)
B Pode adicionar botdo para concretizar as operagdes de subir, descer e parar

B Tela de toque LCD
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2. Especificacdes técnicas

Fonte de alimentagdo de trabalho

Corrente alternada 85~264V AC:50/60HZ, Corrente direta 100V ~250V

Consumo de poténcia

Cerca de 7TW

CPU

ARMO,32 digitos, frequéncia principal 400M

Armagdo do barramento

AMBA

Memoria interna

256MB FLASH,64MB SDRAM

Sistema de operacao

Linux 2.6.30.4

Saida do valor de comutagdo

Sem fonte de alimentacdo, saida do relé, capacidade de contatos: SA250VAC, SA30VDC
1 via de sinal de funcionamento (sinal de rotacdo do motor elétrico), 1 via de
engrenagens do codigo BCD (codigo 8421) (o codigo de BCD mais de 6 digitos precisa
de ser personalizado, ou seja, superior ou igual a 40 engrenagens)

Também pode ser personalizado como saida de contatos de tronco de outros contetudos

Entrada do sinal de estado

Sinal de subir, descer, parar exterior, isolamento fotoelétrico >2500V

Entrada do valor de simulagdo

Aquisigao de tensdo: 0~400V
Aquisigdo da corrente elétrica: 0~5A

Func¢do de estatistica

Hora de acdo, registo de subir, descer, registos de falha, espapo de diario: 100 artigos

Fungdo de comunicagio

1 via de fibra optica: multi-moédulos, 62,5/125um, conetor ST, comprimento de onda
820mm, maxima distancia de transmissdo 1KM

1 porta de comunicagdo de RS485 (RJ45)

As duas portas acima usam-se para a comunicagdo com o modulo de controle local
SHM-LC, uso de espera mutua.

1 via de RS485, 600~9600bps pode comunicar com o transmissor de engrenagens e
outro IDE, 1 via de abertura de manutengdo RS232

1 porta de rede’ TCP/IP 100M RJ45

Protocolo suportado: IEC60870-5-101,104; SC1801; MODBUS; CDT entre outros

Exibigdo LCD

4,3 polegadas de tela de toque, 16 cores verdadeiras de 16 digitos, 480*272pixel, 96dpi
Exibi¢@o de engrenagens

Funcdo de alarme: falha de comunicagao, falha do equipamento do lado local

Exibigdo de estado: estado remoto/ controle digital, estado da manivela de mao, estado
da acdo de engrenagens, temperatura, etc..

Exibigdo de registros de diario

Configuragoes dos pardmetros

Ambiente de trabalho

Temperatura de trabalho 0°C ~50°C, umidade relativa <RH95% sem condensagio

Modo de instalagdo

Tipo de armario de tela

*1 usa-se para a regulagdo de tensdo automatica, *2 usa-se para regulacao de tensdo paralela, a versao

de rotina SHM-K ndo dispbe desta funcéo.

3. Dimensdes e Modo de instalacdo

e Ze ot
Rear
o * ® o
L o,
5mm Thmm D 160m
ol . -
i L

A instalagdo pode ser instalado na frente de parafusos também pode ser adotado como lado superior direito da

instalagdo do fecho de baioneta

Buraco Tamanho: 210 milimetros x 96 milimetros (comprimento x largura)
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4. Painel e Interface

Painel frontal

Boto de subir, descer e parar
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Terminais X1 para regulador de voltagem automatica, versdo SHM-K ¢ nenhum desses terminais convencionais
Veja o diagrama de ligagao na segdo 6
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Interface da tela de toque
Tela inicial SHM-K depois de power-on, a necessidade de esperar que o programa ¢é carregado, cerca de 10

segundos apos a tela principal aparecera.

(Tensao de sintonizacao
Shanghai Huaming Equipamentos de Energia Co., Lda.)

o bloco de status na parte inferior da interface exibe o tempo atual.

Elétrica mecanismo de elevacao de controle ¢ dividido em trés estacionado, local, remoto, NC, através do chassis
botdo lateral local para escolher, quando a chave estd no estado "NC", disse SHM-K pode ser interrompido,
levantando o painel frontal botdo ou parte de trds da entrada de sinal de paragem do elevador de corpos elétricos
externos operar. Nesta interface, a bandeira inferior esquerdo indica o modo de operacdo atual do controle remoto,

® Manual —Regulagdo de tensdo independente @
Automatico —Regulacdo de tensdo independente -@

©@ ® © ©

Ligacdo paralela ao escravo

Quando o interruptor estiver em qualquer outro estado, o sinal de ca sera exibido como , para indicar que a

operagdo de SHM-K esté invalida.

A E o sinal de falha de comunicagdo, quando desligar com a comunicagio SHM-LC, este sinal aparecera e

cintilara-se.

E o sinal de manutengdo, quando a manivela de mado do mecanismo elétrico estiver inserta, acontecer
informagdes anormais dos componentes do sensor e componentes de Hall, aparecera este sinal. No centro da
interface, ird exibir o nimero de engrenagens atual, ao mudar engrenagens, ao lado direito desta engrenagem, ira

aparecer a seta de mover para cima/ para baixo, significa que estd a mudar engrenagens 1-N/ N-1.

Quando SHM-K trabalhar em modo de regulacdo de tensdo automatica, ao lado esquerdo do nuimero de
engrenagens, ird aparecer o grafico de colunas em tempo real para exibir visualmente a quantidade de eletricidade
de amostragem atual, ao lado esquerdo do grafico de colunas, ird exibir a quantidade de eletricidade de
sintoniza¢do, na parte superior, ird exibir o valor em tempo real da quantidade de eletricidade de amostragem,
quando a quantidade de eletricidade estiver no dmbito de definicdo e ndo precisar de regular tensao, o grafico de
colunas ¢ de cor verde, quando exceder a precisdo de regulagdo, quando o excesso de duragdo de regulagdo
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exceder o tempo de atraso definido, faz-se a regulacdo de tensdo automatica.

Esta interface pode ser ajustada de acordo com as necessidades do usuario, tal como alguns usuarios
exigem adicionar as fun¢des de desbloqueio de sincronizacao e desbloqueio em paralelo.

Depois de pressionar o nimero de engrenagens, vai exibir as seguintes imagens de exemplo:

Sinal em tempo real

Modo de trabalho Manual-Independente Modo de ligagdo Fibra optica

Minima engrenagem 1 Permissdo de controle controlavel

Méxima engrenagem 107 Manivela de mao Nao inserta

oMLY ¢ SR 6 107 Posi¢do de bloqueio desbloqueio

engrenagem

syl @i e el 0,00 Sinal . de avanco Chegada ao
progressivo lugar

Temperatura to 20,00 Temperatura exterior 0,00

equipamento

Dados de troca 0,000V Contagem de operacdes 0

No canto inferior direito da tela, exibe-se a engrenagem atual, pressionar o botdo no canto superior direito para
retornar a interface principal.

Quando o modo de controle remoto no modo de ligagdo de acolhimento paralelo ou ¢ o modo sincrono (por
exemplo, uma fibra Optica ou uma fibra Optica 3 2), abaixo do botdo de retorno ainda ird aparecer o
botao g , para ver a partir de cada ligagdo paralela ou de qualquer outra situagdo dispositivo de
sincro-DL.

e Modo de trabalho
E exibido o modo de trabalho atualmente configurado de SHM-K. Ha cinco estados de trabalho, sido
manualmente regulador independente, modo automadtico regulador independente, modo manual regulador
mestre paralelo, regulador de voltagem automatico no modo de acolhimento paralelo e um regulador de modo
escravo paralelo.

e Modo de ligacdo
E exibido o modo de comunicacdo de ligagdo atualmente configurado de SHM-K, tipicamente ¢ de fibra
optica.

e Minima engrenagem: o minimo valor de engrenagem do mecanismo elétrico.

Maéxima engrenagem: o maximo valor de engrenagem do mecanismo elétrico.

e Comprimento do passo de engrenagens
Significa o nimero total de engrenagens entre a maxima engrenagem ¢ a minima engrenagem do mecanismo
elétrico (incluindo engrenagens ligadas). Tal como para o interruptor de 17 engrenagens, 9 engrenagem ¢ de
engrenagens ligadas, divide-se em trés tipos de estados 9a, 9b, 9c, entdo o passo de engrenagens ¢ de 19.

e Autoridade de controlo
Indica se 0 mecanismo elétrico pode realizar as operagdes de subir, descer e parar por SHM-K, se for sim € o
estado controlavel, se for ndo, € proibido o controle.

e Manivela de mao: indica o estado da manivela de méo, tem dois tipos de estados, inserta e ndo inserta.

e Posicao de bloqueio
Divide-se em estado de bloqueio e desbloqueio, o bloqueio significa que o mecanismo elétrico ¢ bloqueado
por dispositivo de prote¢do exterior, neste momento, o mecanismo elétrico ndo é capaz de fazer qualquer
operagdo de subir, descer e parar (salvo operacao através da manivela de mao).

e Sinal de avango progressivo
Divide-se em dois tipos de funcionamento e chegada ao lugar. O funcionamento representa que o motor
elétrico rota-se e estd disposto a engrenar, a chegada ao lugar significa que a engrenagem estd comutada em
lugar.

o Temperatura do equipamento: refere-se a temperatura de amostragem no modulo de controle local.

e Temperatura externa: refere-se a temperatura realimentada do sensor de temperatura fora do mecanismo

elétrico.

Dados de troca: refere-se quando o dispositivo esta a funcionar em modo de regulagéo automatica de tensao,
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o valor de célculo de amostragem em tempo real para a quantidade de eletricidade de referéncia.

e Contagem de operagdes: O nimero total atual de operagdes de subir, descer e parar o mecanismo elétrico.

e Sinal em tempo real (RT Flag); exibe-se o estado em tempo real do mecanismo elétrico atual, incluindo
alarme, estado de funcionamento, etc., os seguintes sdo os contetidos de sinais listados que podem ser
mostrados na tela.

Alarme do sensor Este estado indica erro de hardware
Alarme de Hall Este estado indica erro de hardware
Configuragdes erradas Configuragdes erradas ou ilegais do mecanismo elétrico
Eliminagdo errada de méo Estado errado, precisa de pedir engenheiro
Configurando O mecanismo elétrico esta a configurar
Modo de teste O mecanismo elétrico estd a testar
. - I Este estado significa que o sinal de libertacdo do motor elétrico esté a
Liberta¢do do motor elétrico sair g q ¢
Trabalho do filtro de 6leo Este estado significa que o sinal de trabalho do filtro de 6leo esta a sair
Sinal da roda excéntrica Este estado significa que o sinal da roda excéntrica esta a sair
Subir O mecanismo elétrico esta a subir
Descer O mecanismo elétrico estd a descer

Minima engrenagem

Maxima engrenagem

Sobretensio
Subtensio

Ao servir-se de mestre, ndo € capaz de adquirir o estado do escravo,
Neste momento, ndo consegue realizar a operagdo em paralelo

Ao servir-se de mestre, justifica que a engrenagem do escravo ou o
Estado em paralelo errado estado ndo esta consistente com o mestre,

Neste momento, ndo consegue realizar a operagdo em paralelo

Comunicagdo em paralelo errada

E o sinal de didrio, depois de pressiond-lo, pode ver registros historicos, no total pode registrar
informacgdes de operagdes histdrias locais/ remotas, informagdes de falha, entre outros, se for excessivo, 0s novos

registros irdo substituir registros originais por ordem de hora.

Hora Assunto Olta
1| 2013-07-03 08:33:03 O sistena inicia-se
2| 2013-07-03 08:31:57 O sistena inicia-se

, . O 1 ¢ .n. o D40 >

3| 2013-07-03 08:30:50 SIS RS RS s
4( 2013-07-03 08:11:55 O sistena inicia-se
; 2013-07-02 15:34:03 Equipamento 0 Mudancga de engrenagem 77

i
6| 2013-07-02 15:33:59 Equipamento 0 Operacao de subida
o remota
7| 2013-07-02 15:33:56 Equipamento 0 Operagdo de parada remota. “ Eliminar
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5. Defini¢des dos parametros

Toque no canto superior direito da tela de interface principal, a seguinte tela sera exibida, digite a senha correta
para entrar no menu de configura¢do, modificando os pardmetros do sistema.

SHM-K depois de sair da fabrica, com exce¢do de que o usudrio precisa de modificar os pardmetros do modo de
operagdo ou regulacdo de tensdo automatica do mestre e do e, geralmente, ndo precisa de entrar na interface de
configuracdes. Se o usudrio precisar de modificar os pardmetros de funcionamento do préprio dispositivo. Por
favor entre em contato com os trabalhadores de Huaming, para obter uma senha.

Senha de
entrada)

Para usuarios diferentes, os requisitos de gerenciamento de permissdes ndo sdo 0s mesmos, aqui de acordo
com as necessidades dos usuarios, serdo um pouco diferentes.

5.1 Menu principal

Depois de digitar senha correta, o sistema ira aparecer a seguinte tela de configuragdes, para seleccionar o tipo de
pardmetros a ser modificados.

u Definicbes de Parametros de = Digitalizacdo e
= sistema ‘& funcionamento [~ | Copia de seguranca

Y
_ Sintonizagdo  de;

Parametros de |
A E corrente alternada
amostragem iz}

1. Parametros do sistema
Definir SHM-K para obter dados em tempo real da comunicacdo do motor vias inter-mecanismo e

parametros elétricos
2. Parametros de funcionamento
O trabalho principal ¢ definir o modelo SHM-K e os pardmetros relacionados
3. Digitalizacéo e Copia de seguranca
Quando SHM-K funciona em modo de acolhimento paralelo (incluindo o modo manual ou automatico),
pode obter o link dindmica atual ja est4 definido para escravo SHM-K endereco de rede.
4. Parametros de amostragem
Quando SHM-K definido no modo automatico (incluindo o modo paralelo ou independente), precisa de
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um valor de eletricidade do circuito de entrada do barramento como referéncia de tensdo, até um total de 3
circuitos trifasicos de ABC, e modificar os pardmetros de regulacio de tensao.

Sintonizacdo de corrente alternada (para pré-comissionamento, a opera¢do nao é recomendada para
usuario)

Quando em modo automatico (incluindo paralelo ou de forma independente), pode de acordo com a
demanda ajustar a precisdo de amostragem da tensdo de referéncia ou da corrente elétrica de referéncia,
geralmente a precisdo de amostragem ¢ inferior a dois milésimos.

Definicdo de saida

De acordo com a demanda do usudrio para a saida do interruptor de 7 vias na parte de tras do dispositivo é
definido, o local padrdo para a saida de codigo BCD de 6 vias, com uma saida de execugao.

Parametros de rede

Definir o endereco de rede e os pardmetros da SHM-K, e foram cada dispositivo para se comunicar através
dos links de rede sdo necessarios para definir, como o principal modo paralelo de SHM-K, através da rede

para expandir cada SHM-K. O enderego de rede tem de ser encaminhado para o outro, mas ndo estdo
limitados a mesma rede local.

Configuracdo da hora: usa-se para configurar a hora do dispositivo.

Calibracéo da tela: usa-se para ajustar a precisao da tela de toque. N&o é recomendado o ajuste por proprio

usuario.

5.2 Definigéo réapida

As listas a seguir o procedimento de defini¢do de parametros em uso geral:
DefinicGes de parametros de regulacdo automatica de tenséo

1.
2.

Definir o menu de parametros de amostragem

Definir o menu de parametros de funcionamento

DefinicGes de parametros do mestre e do escravo de ligagdo em paralelo

1.
2.
3.

Definir o menu de parametros de funcionamento

Definir o menu de parametros de rede

Se o mestre for de modo de regulagdo de tensdo automatica, sdo definidos passos conforme a regulagdo de
tensdo automatica acima

Depois de todas as defini¢gdes do mestre e do escravo forem concluidas de ser definidos, o mestre enra no
menu de digitalizagdo e copia de seguranca, para digitalizar todos os enderegos de rede do escravo,

confirmando que todas as ligagdes do escrav sdo corretas.

Configuracdes do transmissor de engrenagens de ligacao ao exterior

Até ao menu de configuracgdes do sistema, a expansdo local esta definida para abrir.
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5.3 Submenu

A seguir apresenta descrigdes para cada sub-menu

Em cada sub-menu, na maioria de casos, usam-se teclas para cima, baixo, esquerda e direita ou pressionar na
caixa de lista suspensa de itens na interface de uso para seleccionar parametros a ser modificados, usa-se + para
confirmar, x significa cancelar.

B Configuracdes do sistema

A interface de configuragdes de sistema tem um total de seis paginas.

Definir parametros do equipamento - 1* Pagina, no

total de 6 paginas
Modo de ligagado H

i Expansdo em rede |, ...
T '; “hr o

Modo de ligagdo: SHM-K ¢ usado para seleccionar o modo de aquisi¢do de dados em tempo real do motor, a
fibra optica de modo padrdo. Um total de quatro maneiras que pode selecionar o modo de fibra dptica, o Modo
de fibra optica 2, 3 Modo de fibra, a sincronizacao de rede.

O modo de fibra oOptica refere-se a ligagdo de SHM-K atual a um mecanismo eléctrico através da fibra Optica,
recebendo os seus dados transmitidos, realiza-se operagdo para eles.

Os modo 2 e modo 3 de fibra optica usam-sa para maneira especial, refere-se a que o SHM-K atual (personalizado)
se liga simultaneamente os mecanismos elétricos 2 ¢ 3 através da fibra Optica, e realiza-se operacdo para eles
(geralmente usada para grandes transformadores).

A rede de sincronizagdo refere-se a que SHM-K néo esta directamente ligado ao mecanismo elétrico, visitando os
dados do mecanismo elétrico transmitidos de outro SHM-K (ou SHM-K de destino) através da porta de rede, pode
operar este mecanismo elétrica, serve-se principalmente como a expansdo de outro SHM-K, usa-se para operagdo
remota ou monitoramento remoto.

Quando a autorizagdo de operacdo para o mecanismo elétrico, quando o SHM-K de destino ¢ o SHM-K de
sincronizagdo de rede estdo definidos para o modo manual, antes da operagdo como uma prioridade, em outros
modos de operagdo o SHM-K tem precedéncia sobre o SHM-K de rede de sincronizagdo, neste momento, o
SHM-K de rede de sincronizagdo SHM-K s6 pode exibir dados, ou simplesmente serve-se como expansao.

Expanséo local: O pré-definido é desabilitado, se for necessario ampliar o transmissor engrenagens, deve ativar a
op¢ao. O equipamento, a partir do protocolo CDT de saida porta RS485, protocolo MODBUS e outro protocolo,
ira sair as informagdes de mudanga de engrenagem para o transmissor ou outro dispositivo.

Expansédo da rede: O pré-definido ¢é desabilitado, se houver outros dispositivos desejar obter o estado do
dispositivo através da rede, vai abrir a porta. O equipamento abra a porta da rede paraacesso de outros usuarios.
Atualmente s2o suportados o protocolo IEC104 e o protocolo personalizado de Huaming. Selecione o protocolo
personalizado de Huaming, de modo que outra unidade de controle remoto venha a realizar a operagdo de
monitoramento remoto (precisa de seleccionar o modo de ligagdo da unidade de controle remoto para ser
sincronizac¢ao de rede). Se seleccionar o protocolo IEC104, apenas usa-se para fornecer RTU ou chamada remota.

Unidade de controle digital remoto SHM-K  Manual de uso 10



Shanghai Huaming Equipamentos de Energia Co., Lda. Manual de uso do produto

As trés imagens seguintes usam-se para definir os pardmetros de comunicacdo entre SHM-K e o mecanismo
elétrico, apenas faz sentido quando o modo de ligacdo do equipamento for de fibra dptica.

Definir parametros do equipamento - 2* Pagina, no
total de 6 paginas

3

Enderego do equipamento: definir o endere¢o do equipamento do protocolo de comunica¢do de SHM-K.
Geralmente basta usar o valor pré-definido.

Enderego de ligagdo: deve corresponder ao endereco da unidade de controle remoto. O endereco pré-definido de
saida da fabrica do médulo SHM-K ¢é 1.

Ao usar o modo de fibra dptica, somente o enderego 1 esta valido;
Ao usar 0 modo de fibra dptica -2, os enderecos 1 e 2 tém efeito. Geralmente, sdo respectivamente 1,2.
Ao usar o modo de fibra dptica -3, os enderegos 1-3 tém efeito. Geralmente, sdo respectivamente 1,2,3.

Definir parametros do equipamento -3* Pagina, no

total de 6 paginas
150 ms

Excesso de tempo de
comunicagio

Numero de tentativas
|de comunicagio
= L

Intervalo de comunicagdo: usado para identificar a diferenga de intervalo de duas vezes de comunicacio

Tempo esgotado de comunicagéo: para o tempo esgotado de comunicagéo, se exceder este dado, justifique que a
comunica¢do do mecanismo elétrico falha-se.

Numero de tentativas de comunicagdo: Quando o numero de falhas consecutivas de comunicacdo exceder o dado,
justifique que o mecanismo elétrico sai da linha.

Definir parametros do equipamento - 4* Pagina, no

total de 6 paginas
4800 M

-
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Definam-se os parametros de comunicagdo de fibra Optica, geralmente basta usar valores pré-definidos.

Definir parametros do equipamento - 5* Pagina, no

168.1.201

total de 6 paginas

Excesso de tempo
- |de comunicacao

Quando o modo de ligacdo de dispositivo for de sincronizag@o de rede, a tela € para definir o endereco de rede do
SHM-K de destino e os pardmetros relacionados com suas comunicagdes. Se o modo de ligagao de dispositivo for
de fibra optica, ndo faz sentido nenhum.

O SHM-K de destino deve ativar a fun¢do de expansdo de rede e estipular que o protocolo é o protocolo de
Huaming.

Definir parametros do equipamento - 6* Pagina, no

total de 6 paginas
4800 -

de

de__Sem verificagao

—_—

(s |-

Quando ativar a fun¢do de expansdo em local, usa-se para configurar parametro de comunicagdo do protocolo. Se

ndo ativar a expansao em local, os parametros ndo fazem sentidos nenhuns.

B Parametros de funcionamento

Definir parametros de funcionamento - 1* Pagina,

no total de 2 paginag
Manual - Indepndente H
%130 segundos

Unidade de controle digital remoto SHM-K  Manual de uso 12



Shanghai Huaming Equipamentos de Energia Co., Lda. Manual de uso do produto

Definir parametros de funcionamento -2° Pagina,

no total de 2 pagina;
Canal 1 - Tensdo H
\

Modo de funcionamento

A unidade de controle remoto tem no total de 5 opgdes de modo de funcionamento, sao respetivamente manual -
independente, automatico - independente, manual - paralelo, automatico - paralelo, paralelo de escravo (paralelo
de espera)

Os seguintes seis itens sdo associados a fun¢do de regulagcdo de tensdo automadtica, e se o dispositivo ndo
funcionar em modo de regulacdo de tensdo automatica, os seus pardmetros ndo fazem sentido.

Atraso de operacao

Sintonizagdo de canais de dados invadido muito tempo para realizar uma operagdo automatica regulador de tensao.
Faixa ajustavel de 10s-180s, o pré-definido ¢ de 60s.

Valor de sintonizagao

Tensao de sintonizag@o ou valor actual, o sistema automaticamente reduzir a engrenagem de acordo com o valor
Canais de sintonizacéo

No méaximo, ha 6 parametros opcionais, de tensdo trifasica e pardmetros de corrente elétrica, o canal pré-definido
¢ de 1 (isto é, fase A) no canal de tensdo. Indica que o dispositivo para os valores das amostras do canal de
referéncia foram calculadas com o menor precisdo superior,, ajustamento ¢ comparada, assim, determinar se o

funcionamento do regulador.

Ajuste de precisdo, os limites superior e inferior

O intervalo de ajuste de precisdo de ajustamento varia de 0,00% ~ 10,99%, o pré-definido ¢ de 6,00%.

Os dados preenchidos de limites superior e inferior devem ser valores do lado primario de canais de referéncia.
Tensdo exceder os limites superior / inferior, o dispositivo fica no estado de subtensdo ou sobretensdo, o sistema
envia alarme.

A tens3o fica em cima da precisdo de ajuste, abaixo do limite superior, o dispositivo esta no estado de
sobreregulagdo, realizando regular a engrenagem para baixo.

A tensdo fica abaixo da precisdo de ajuste, em cima do limite inferior, o dispositivo esta no estado de subregulagdo,
realizando regular a engrenagem para cima.

Mesma teoria para a corrente elétrica
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Atencdo: a precisdo de ajuste, os limites superior e inferior devem ser correspondentes aos canais de
referéncia seleccionados.
B Parametros de amostragem

Definir parametros de amostragem

-

Valor nominal de,

| tensdo {380 \'4

Quando o sistema estd operando em modo de regulacdo automatica de tensdo, a tela ¢ usada para definir os
parametros relacionados, a tela coordena com a tela de sintonizagdo de corrente alternada, de modo a garantir a
precisao dos dados.

Interruptor de amostragem: Quando o dispositivo precisa para trabalhar em modo de regulacdo automatica de
tensdo, e se 0 equipamento instalar hardware relacionado, precisa de abrir o interrputor de amostragem.

Numero de vias de amostragem: o sistema pode no maximo ter 3 vias de amostragem (ou seja trés fases ABC),
uma via de ca significa um circuito, ou seja, uma corrente a uma tensdo, geralmente a regulacdo de tensdo
automatica so precisa de adotar uma tensao, o pré-definido € um circuito

Valor nominal de tensdo: intervalo de amostragem de tensdo, isso € especificado pelo usuario ao encomendar, ndo
pode ser alterado

Valor nominal de corrente: intervalo de amostragem de corrente, isso € especificado pelo usudrio ao encomendar,
nao pode ser alterado

O pré-definido de PT CT do lado secundario do dispositivo ¢ de 380V 5A, se precisar de alterar ou re-definir,
necessita de apresentar ao fazer encomenda.

B Sintonizacdo de corrente alternada

—_ |
Canal de
E 'a@ostragen}? R
Canal 1 w | Tensdo | = | Desvio de -

corrente direta

Esta tela ¢ usada para calibrar a precisdo de amostragem de corrente alternada, precisa de primeiro definir os
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parametros de amostragem, em seguida na interface realiza-se a calibrag@o de precisdo de amostragem, notando-se
que ao sair da fabrica, o equipamento ja esta calibrado a precisdo, por favor opere com cuidados.

As trés sub-janelas de canal de amostragem exibem os dados em tempo real adquiridos de tensdo e corrente
elétrica atuais.

No total ha trés caixas suspensas, a primeira usa-se para seleccionar o canal de calibracdo (1-3 ou tudo), a segunda
usa-se para seleccionar o tipo de calibragdo (tensdo ou corrente elétrica), a terceira usa-se para seleccionar os
conteudos de calibracdo (desvio de corrente direta, desvio de corrente alternada, ganho)

Seleccione o simbolo "+" para calibrar o processo, geralmente para calibrar um contetido precisa de 15-20
segundos

B Parametros de rede

Definir parametros de rede

iEFl 168.7.231

Caso a unidade de controle remoto esteja em modo em paralelo (paralelo automatico, paralelo manual, paralelo do
escravo) ou sincronizagdo de rede, precisa de configurar o endereco de rede e os pardmetros associados. O
endereco de rede tem que ser roteado.

B Digitalizacio e Copia de seguranca

Quando o equipamento trabalhar no modo de mestre em paralelo, o sistema 1€ o endere¢o do escravo em paralelo
a partir do arquivo de configuragdes, o endereco do escravo pode ser definido pelo usudrio, escrevendo no arquivo
de configuracdes, também pode atraves do modo de digitalizagdo automatica nesta interface para ver e adquirir

em tempo real em local.

1 192.168.1.222 7 =} Digitalizar
2 192.168.1.223 8
3 192.168.1.224 9

! Salvaguard
- 10 ar
5 11 “»Recupera
6 12

Adquirir a partir do arquvio

E' Voltar
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Ao iniciar a tela, o sistema I€ o endereco do escravo em paralelo a partir dos arquivos de configuragdes. As dicas
abaixo da tela sdo adquiridas a partir dos arquivos.

Clique em Digitalizar, usa-se para digitalizar o enderego de rede do equipamento que ja esta configurado como
escreva na LAN atual. O resultado de digitalizag@o vai ser exibido na tela, as dicas abaixo da tela sdo adquiridas a
partir da digitalizacdo. Atengdo, para a unidade de controle remoto do escravo, o seu modo de ligacdo ¢
geralmente o modo de fibra optica.

Clique em Salvaguardar, os resultados da digitalizacdo ou os contetidos exibidos na tela, no arquivo de
configuracdes.

Clique em Recuperar, se encontrar uso indevido, vai recuperar as informacdes de digitalizacdo para o estado de

inicializagdo da tela.

B Definicdo de saida

Definir parametros da porta de saida - 12 P4gina,

no total de 2 painas

Definicao
4l.porta 3

O equipamento tem 7 interfaces de saida do rel¢, fornecendo nds passivos para ser usados pelo usudrio.

A pré-defini¢do de sair da fabrica, as primeiras engrenagens sdo de codigo bcd, a Gltima é de estado de

funcionamento do equipamento. Podem ser modificados de acordo com as necessidades do usuario.

Significado Parametro Significado Parametro Significado Parametro
o 1 - .
1° digito de definigdo de saida do Indicagdo de maxima engrenagem 1, (ﬁglto de_ d'e ﬁmgao de saida do
R 1 " 23 codigo  binario de  avango 45
codigo Bed de engrenagem do equipamento de controle .
progressivo
2° digito de definigéo de saida do Indicagdo de minima engrenagem 2, c}1g1t0 de‘ d,e ﬁnlqao de saida do
o 2 A 24 codigo  bindrio de  avango 46
codigo Bed de engrenagem do equipamento de controle .
progressivo
o 1io- . .
3° digito de definigao de saida do Indicagdo de agdo de subir do 3, (ﬁglto de_ d'e ﬁmgao de saida do
R 3 R 25 codigo  binario de  avango 47
codigo Bed de engrenagem equipamento de controle .
progressivo
4° digito de definigéo de saida do Indicagdo de acdo de descer do 4, c}1g1t0 de‘ d,e ﬁnlqao de saida do
o 4 R 26 codigo  bindrio de  avango 48
codigo Bed de engrenagem equipamento de controle .
progressivo
0 1io: - . Ind{cagfio de qul de roda 5° digito de defini¢do de saida do
5° digito de defini¢do de saida do excéntrica do equipamento de 1 R
1 5 C s . ~ 27 codigo  bindrio de  avango 49
codigo Bed de engrenagem controle, Indicagdo de sinal de ndo .
progressivo
chegada ao lugar
6 digito de definigo de saida do In@cacao ,de sinal df’ saida do 6, 41g1to de_ dreﬁnu;ao de saida do
g 6 filitro de 6leo do equipamento de 28 codigo  binario de  avango 50
codigo Bed de engrenagem .
controle progressivo
T - - - o 1i- . .
7° digito de definigao de saida do Indlcaqaq d? sinal de l}bertagao do 7' @glto de' df:ﬁmqao de saida do
o 7 motor elétrico do equipamento de 29 codigo  binario de  avango 51
codigo Bed de engrenagem .
controle progressivo
1, d}glto de definigdo de saida do Indlga(;ao de sn}a} de 1° digito de definigio de saida do
codigo Bed de  avango 8 funcionamento  automatico  do 30 1 52
. X codigo de Gray de engrenagens
progressivo equipamento de controle
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2° digito de definigéo de saida do Indicagio de estado de o 1r - - ,
Y1 - . 2° digito de defini¢do de saida do
codigo Bed de  avango 9 configuragdes do equipamento de 31 e 53
. codigo de Gray de engrenagens
progressivo controle
3° digito de definigdo de saida do Indicagdo de estado de eliminagdo L. - .
5 ¢ ¢ . ¢ 3° digito de defini¢do de saida do
codigo Bed de  avango 10 de erros do equipamento de 32 1 54
. codigo de Gray de engrenagens
progressivo controle
o 10 - - :
4, d.lglm de definigdo de saida do Indicagdo de erro de configuragdes 4° digito de defini¢do de saida do
codigo Bed de  avango 11 . 33 1 55
. do equipamento de controle codigo de Gray de engrenagens
progressivo
5, d} gito de definigdo de saida do Indicagdo de erro dos elementos 5° digito de defini¢do de saida do
codigo Bed de  avango 12 . 34 4 56
. Hall do equipamento de controle codigo de Gray de engrenagens
progressivo
o 1 . .
6, d.l gito de definicao de saida do Indicagdo de erro do sensor do 6° digito de defini¢do de saida do
codigo Bed de  avango 13 R 35 1 57
. equipamento de controle codigo de Gray de engrenagens
progressivo
7, d}glto de definigdo de saida do Indicagdo do ero de naoAche.gada ao 70 digito de definicio de saida do
coédigo Bed de  avango 14 lugar da roda excéntrica do 36 4 58
. X codigo de Gray de engrenagens
progressivo equipamento de controle
Estado de comunicagdo na linha Indicagdo de erro do estado do 1, 41g1t0 de definigdo de saida do
. 15 - 37 codigo de Gray de avango 59
do equipamento de controle equipamento de controle .
progressivo
o 1i- . .
Estado da manivela de mio do 1° digito de defini¢do de saida do 2, @glto de definico de saida do
. 16 1 R 38 coédigo de Gray de avanco 60
equipamento de controle co6digo binario de engrenagens .
progressivo
Estado controlavel do 2° digito de defini¢do de saida do 3, c}1g1t0 de definigao de saida do
X 17 i . 39 codigo de Gray de avango 61
equipamento de controle codigo binario de engrenagens .
progressivo
- o . .
Estado ‘do sinal ‘de avango 3 digito de definicio de saida do 4, 41g1t0 de defini¢do de saida do
progressivo do equipamento de 18 o o 40 codigo de Gray de avango 62
codigo binario de engrenagens .
controle progressivo
o 1i- . .
Estado do sinal de alarme do 4° digito de defini¢do de saida do 5, @glto de definico de saida do
. 19 1 R 41 codigo de Gray de avanco 63
equipamento de controle co6digo binario de engrenagens .
progressivo
Estado de controle local do 5° digito de defini¢do de saida do 6, 41g1to de definigio de saida do
. 20 o 42 codigo de Gray de avango 64
equipamento de controle codigo binario de engrenagens .
progressivo
o 1io: . .
Estado de controle remoto do 6° digito de defini¢do de saida do 7, 41g1t0 de definigio de saida do
X 21 1 o 43 codigo de Gray de avango 65
equipamento de controle codigo binario de engrenagens .
progressivo
Estado de funcionamento do 7° digito de defini¢do de saida do Estado de sincronizagdo de
. 22 1 S 44 . 66
equipamento de controle co6digo binario de engrenagens desbloqueio

B Definicdo da hora

*

Defina a hora do sistema, através das teclas esquerda e direita para selecionar os ano, més, dia, hora, minuto e
segundo, através das teclas para cima e para baixo para aumentar ou diminuir, a defini¢do da hora correta do
sistema, pode facilitar o usudrio na tela de didrio conhecer exatamente os registros de funcionamento do

mecanismo elétrico.
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6. Diagrama esquematico de ligacéo

Entrada de tensdo de amostragem \uv\dg aégomagem AC 85-265V/DC 220V/DC 110V
\ N ZE
x1:[1][2]3]4]5]6[7]8 ]9 [10011[12] @ @

fi S_mal de " Saida do cédigo BCD E bl b bl & Porta de rede TCP/IP até a outra

incionamento E N

(Capacidade do contato  5A/250VAC 5A/30VDC] 4 §| «| =| =z 3 g g 3 2 |g o umdade_ de c_optrqle remoto
g I I x| @ x| o z [k |o Outro dispositivo inteligente
E g Porta RS485 Porta de fibra ptica

As entradas KI1-K7 podem ser) % £ Entrada de P Porta RS485/ RS232
5 g controle remoto Até a0 modulo de controle em At¢ ao transmissor de engrenagem /

personalizadas adicionalmente

Entrada de corrente elétrica  Fonte de alimentagdo de trabalho

NN

Esta fungéio ¢ a regulagio de tensio automitica, . .
Micro processador Painel frontal

A versdo convencional SHM-K ndo dispde deste
Tela de toque
LCD a cor

modulo funcional 32 digitos
RS232 | Porta de
Mudanga do entrada
nivel clétrico
|
(. ]
@ 12345678

Isolamento
fotoelétrico

Isolamento
fotoelétrico

NI A N N
o 3\ o\ 2\ ¢ 12345678 @
™

=| X .

XZ:\l\z\Ws\ﬁﬂﬁs\6\7\8\9\;0\11\12\13\ i X | |RX *jH
1] AR

Isolamento
fotoelétrico

~
X

J

local até ao comnutador

Os

A fonte de alimentagdo de funcionamento adota-se 85~265V ou entrada 110v, 220v de corrente alternada
ou de corrente direta

A entrada de corrente alternada, os terminais L ¢ N representam respectivamente extremidades de linha de
fogo e linha zero da fonte de alimentagdo de corrente alternada,

A entrada de corrente direta, + ¢ - podem ser ligadas arbitrariamente.

locais de aterramento marcados dos terminais da fonte de alimentacdo tém que ligar a terra

confiavelmente

Todas as portas comunicando com o exterior, precisam de fazer o isolamento fotoelétrico ou eletromagnético;
A rede ¢ de porta 100M TCP/IP, o protocolo ¢ de IEC104, entre outros, usa-se para ligar com outra unidade
de controle remoto, de modo a concretizar a fun¢do de funcionamento em paralelo, também pode ligar a
outros dispositivos inteligentes (IED);

A comunica¢ao com o modulo de controle em local SHM-LC, usa-se fibra optica para ligar, a velocidade de
comunica¢do de saida de fabrica é de 4800 bauds;

Como transmissor de engrenagens, adota-se a ligacdo RS485, através de um ou vérios transmissores de
engrenagens de todos os tipos da empresa, para sair engrenagens com o cddigo BCD, resisténcia, 4-20mA e
outras formas, atendendo as necessidades do usuario;

A porta de manutengdo RS232 liga-se com o computador, usa-se para o baixar e manutencio do programa;

A saida de engrenagens proprias da unidade de controle digital remoto e a saida do sinal de funcionamento
(ou seja o sinal de rotacdo do motor elétrico) sdo saidas de conto de tronco do relé, esta saida também pode
ser definida como saida de contato de tronco de outros contetudos de acordo com as exigéncias do usuario.

A unidade de controle numérico SHM-K suporte botdo de ligacdo ao exterior, pode através do botdo exterior,
para fazer as operacdes de subir, descer, parar para o mecanismo elétrico;

A tensdo do barramento, a corrente elétrica do barramento sdo transmitidas para a unidade de controle remoto
através de PT/CT, para concretizar a funcdo de regulacdo de tensdo automatica. Dispde da tensdo de acesso
pré-definida do SHM —K com funcdo de regulagdo de tensdo automatica.
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7. Precaucdes de instalacéo e uso

A temperatura de uso (ambiente) ndo pode exceder 0 ‘C ~ 50 “C, precisa de encomendar exclusivamente ao
usar em ambientes agressivos.

A umidade relativa de uso (ambiente) deve ser inferior a 95%, e sem condensagao.

Em lugares com um monte de poeira e outro pd metalico, por favor instale caixa de protecdo ou armario de
protegao.
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