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1. Bk

1. Resumen

CMATZVER ZhiR MEN MR F H D FF X TR B EN R TR,

CMA7 de mecanismo eléctronico de operacion es un mecanismo de control y conduccién de operacion de
tapping comutacion de tapping interruptor cargado.

CMATSETIMERNEE RN BEH M EFAXTERTENSRBIFIVMKE, B ERBERERIES R
B, OBEFRMN—NIECETHRIBRN - TECEN, BaMNSERE—EFES BN, T
M—XFEEREEMFL.
En la caja de mecanismo eléctrico de CMA?7, hay total equipos macanicos y eléctricos que se necesitado
cuando conduiendo tapping interruptor cargado, lo controle segun principio de control progresivo, cuando
el tapping interruptor cambiando el posicidon de trabajo al posicién de trabajo adyacentes, el accion de
mecanismo eléctrico es iniciado por individual signo de cotrol, después de terminar un operacion, se cierra
automaticamente.

B By MLEERERBANEE L, BPKEEsH. PRGCERERER LGS ETXE
.
El total mecanismos eléctrico se instale a la pared de caja de aceite de transformador, utilizen el eje
horizontal de transmisién_ la caja de engranaje bevel al intermedio y el vertical eje de transmision para
conectar el tapping interruptor.

1.1 EAER
1.1 Rango del uso

CMA7E ZhRENM A TERNCM, CVEIFH M EFX, WREMBEDEFFX.
CMA7 mecanismo eléctrico de operacion se utilizen para conducir el tapping interruptor cargado de CM,
CV, y el tapping interruptor sin excitacion.

1.2 ER &M CMATEEIIGRIERIRE LI E T &4

1.2 Condiciones de uso: El ambiente de uso de mecanismo eléctrico de CMA7 hay que conocer
los condiciones siguientes:.

1.2.1 BREEA#IF2000m, aniid 47K,

1.2.1 El altitud no se excede 2000m, tienen que marcarlo especialmente si lo excede.
1.22 R E RS T+55C, RMEF-25C;

1.2.2 El temperature de ambiente no se excede +55°C o menos de -25°C ;

123 5T ENEERERENBIIS%;

1.2.3 El desviacion vertical al nivel de la tierra no se excede 5%

1.24 REGRTFELREACBREEMBIEMESE.

1.2.4 No hay polvo grave ni gas explosivo y corrosivo en el sitio de montaje de interruptor

2. HEEEH
2. Parametros de funcion

2.1 BRI RES B MR

2.1 Vea anexo 1 por los parametros de function de mecanismo elétrico.

2.2 BFHIRIN S K F80 7Kk

2.2 La vida mecanica de mecanismo eléctrico debe ser mas de 800 mil veces.



HMO0.460.302

3. &4
3. Estructura

CMATE s MEBFEAER. P Eashig, (LER RN, BRESTHEMAER, WEAT,
El mecanismo eléctrico de CMA7 se compuesto del cuerpo de caja, mecanismo de transmision
mecanismo de instruccion de posicion, maédulo eléctrico de control, etc, como lo indica en dibujo 1.

3.1 #8{K
3.1 el cuerpo de caja

BABERBBEREEZMSDD, JHNBMNEESHERE, BHRIRREAINE, BRMNEZBIETRE
LERYE REEXETMNER, FRELKEAFNT], BRESEURERBAFTERIEE, BRMEEE
ARG IREH
El cuerpo de caja incluyen dos partes de inferior y cubierta de caja, que se vaciado de aleacion de aluminio
anticorrosivo, el superficie de la caja es pintado con pintura del aire libre. El inferior y la cubierta de caja
son contectado con equipos de bisagras, los equipos de bisagras se puede intercambiar, forma la puerta
de izquierda o derecha, por el direccién de rotacién se puede especificar por los necesitos de usuarios,
selle el intermedio del inferior y la cubierta de la caja con goma moldeada.

FENBEREAMMREBSI, EaH. URE. FRURIZRASLNAAXAREEN, FALHEERE
REIW. Bl BFRFEX.
Detras del cuerpo de caja hay dos ventilaciones de laberinto, los agujeros de eje de transmision_ ventana
de observacion, el mango y el botén todos son adoptado estructura sellada, por eso el cuerpo de caja
puede conocer los requisitos de antilluvia, antipolvo, anti-insectos.

RN THERMNBEHLIL, BBE NRBEFHBEHEEE, B LEN, IFELLE
Hit, BRETEEMNAABHEETE,
A la parte bajada de la caja, hay dos agujeros de cableados, al salir la fabrica,los dos agujeros son sellado
con arandela aislante, al instalar el mecanismo eléctrico, desmontaje la arandela aislante sin agujeros, las
cableados se puede pasar a través de la arandela aislante con agujero.

E1 CMA7 B shi A A1 E
Dibujo 1 CMA7 dibujo de estructura interior de mecanismo eléctrico
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3.2 Mecanismo de transmision
EHMYMBEETE, RHRE. £31l, BIMELSMNERP. FORENEHEE, BAEHONRE2 Fr

o

El Mecanismo de transmision incluyen rueda de correa, caja de rueda de correa, motor, protector de los

dos posiciones finales, la estructura de dedalle es como lo indica en dibujo 2.
EHREREHRREeNERE, HFRMESREEZNHMXBRMEN, SRR, &S EFE

MBFHIE:, BENEFIERTR, EABVEE, BNRPSSAXHE, &L ELrEs.

La rueda de correa se instale en el cuerpo de caja vaciada de aleacion de aluminio, el eje de rueda de

correa y el eje de transmision de salida son adoptado la estructura de misma eje, al ficar el espacionador

mecanico, la barra de posicion final hace el rotacién del eje de soporte, el eje rotativo se resistido a la

rueda de correa, que causara el obstaculos de rotacion del mecanismo eléctrico, el interruptor de aire de

proteccion de motor se desconectado, y el eje de salido se terminado de rotacion.

3.3 L BRI
3.3 Mecanismo de instruccion de posicidon

MNEHEFIEERNETEAXNORE, DPETRIERRURVNMUERE T, NEESHERS.
BT M E B E R TR ENVAER—N.,
El mecanismo de instruccion de posicion incluyen disco de leva de interruptor de itinerario de leva, rueda
indicadora de transformacion de tapping, disco de salido de signo de posicién, etc. El mecanismo de indicar
posicion es fijado al lado de mecanismo de transmisién de la rueda de correa.

DETHRMOE RGN M ETHRBEERD —B 2 ETHRIERR O H33R, KEHFEEROLRITRE
XMEILTHAE.
El tapping comutacion y disco de leva todos los dos operan por un circulo por cada cambio de tapping, la
rueda de instruccion de transformacion de tapping es compuesto de 33 partes, las partes de verde indica el
posicion de terminar el trabajo del interruptor de itinerario de leva.

TR B R0 i X Rt T D TR 3

El contador se indica las totales veces de cambio de tapping de tapping comutacion.

MEAN AL B 1 mas R M IE AT R R IEABATITARE, ZHNEESRERENER "%
A, fEERVMENILEZ Frr.
No necesita a abrir la cubierta de caja cuando observando los numeros indicados al indicador de posicion
mecanisco y las veces de contador, utilizen el transmisor de signo de ubicacion remota con indicador de
posicion, La estructura de mecanismo de indicador de posicion es como lo indica en dibujo 2.

E2 f&zhHlia

Dibujo 2 Mecanismo de transmision



3.4 HZRITHH(WES3)

3.4 Médulo eléctrico (vea dibujo 3)

S40

X10

S38

5 —I_OCX Al

& R1

>/

&3 CMA7 B a5t

HMO0.460.302

H1: S S AFXQIBRBNE ST E,

H1. interruptor de aire Q1 portalamparas de
lampara de signo de viaje

K1/K2: 3 fil 3%, Hl e A %4 1)

K1/K2: Contactor, controla el cambio de mmotor
F(1-N) K1 &

Ascende(1—N) K1 Conectado

BE(N—1) K20k &
f&(N—1) K2 bajado
K3: =2, By sian A
K3: contactor, uso frenado de mecanismo eléctrico
K20: gk s, FATREEFINEBIAREER,
K20. relé de intermedio, por uso de relé
auxiliares de control progresivo.
M1 Bz
M1 Motor
1 B5HX, BB NS
Q1. Interruptor de aire, disparador con
excitacion de division
R1: fN#AeEmME, 50W
R1. Resistencia de caliente, 50W
X10: $HEE
X10. Socket
$38 /AR BRI X
S38 interruptor de cambio de control local/remoto
$1/S2 2B F kR
S1/S2 El botén de cambio de mecanismo
eléctrico de control.
S5 ZafEit g, HEHESTR)
S5 Boton de parade de emergencia,
con portalamparas
(por uso de H1 lampara de signo)
$16/S17 AT R BENK AL B 1 HIBRALFF >, FFHT 5 5B 58
S16/S17 Interruptor limite por uso de posicion
Ny posicién 1
S8: FERIEMRIPF X
S8: Interruptor de proteccion de operacién manual
$12/814: BRIEHI R FF X
S12/S14: Interruptor de leva de control progresivo
S12: N—1
S14: 1-N
$13: BREH O I X<
S13:Interruptor de leva de control progresivo
X20: itk 5Hk4S1. S2HS5EH
X20: Enchufe de multi-linea se conectado con botén
S1. S2y S5.
X1/X3: i 74, A F oMb IR
X1/X3:Fila de terminal, por uso de cableado exterior
$18: FRIRENRIPF X
S18: Interruptor de proteccion de operacion manual
K21: i jE) 4k B8 28, F FE Eh R 37
K21: relé de tiempo, por uso de proteccion de
accioén continua
S6/S7: BT ENRAB1MMRAFF X, BiFF EEE
S6/S7: por uso de interruptor limite de posicién
de Ny posicion de 1, el circuito principal de
conecta y desconecta.
CX: + N daEE

CX: Socket con 19 lineas.

Dibujo 3 CMA?7 Dibujo de organizaciéon de modulos eléctricos



1E

HUAMING

4. TERE

4. Principio de trabajo

4.1 Yz 1E R IE (00 E4)
4.1 Principio de accion mecanico(vea dibujo 4)

BRMNIEEEAABNERIE SRESORRE, BT UFahiRE,
El uso normal de mecanismo eléctrico es operacion eléctrico, cuando hace revision o modificacion, también
puede operarlo manual.

BEMY BN, E/NE R 2 KR 3% ), KRR 3INEN N EERm L ih4, Ntz iErx
TN BT RIRE,
Cuando inicia el motor 1, utilize la pequena rueda de correa de 2 a impulsar la grande rueda de correa de
3, la fuerza de transmision de la rueda de correa de 3 pase al eje de salida de 4, que impulsa el tapping
interruptor a hacer la operacion de tapping comutacion.

NERTHEFERLEHI LNHMEREZEI101ER, TP EFXBTRI04RTERRES, T
VMM ERE TR 108RMEHED, FIETNMHENITHENE, ZHNEESHLUEI2IREABMNEZEL
DETHRIEVNENIS, ITHHEM6ATBETRIETRES, 8 X0ETHREE, HTEEHE—K, BF
DEAXRBIHRERE, Y0 ETHRiETR LABEETEHIMAENELE, YUMEH ORI XL FER
RS, BB REMBRIFZESR, TR — RO ETHRIRE,
El engranaje de control de instruccion de posicién pase al engranaje de eje de transmision de 4 a llegar al
engranaje de 101, impulsa la rueda indicadora de interruptor de tapping de 104 y el engranaje de planetas
a girar, asi el disco instruccion de posicion mecanico de 108 gira por consiguiente, y instrua el posicion
de trabajo del accion de mecanismo, el disco de salida de signo de posicién remoto de 121 envia signos
de posicion de trabajo de tapping comutacion segun diferente posicion, el contador de 116 es controlado
por la rueda indicadora de transformacién de tapping, cada operacién de transformacion de tapping, el
contador actua por una vez, indica las totales veces de operacion de tapping interruptor, Cuando las 4
areas de verde de la rueda indicadora de transformacion de tapping aparecen al agujero de observacion,
el interruptor de leva controlado mecanico esta al situacion de emision, con frenado de cortocircuito de AC
conector de K3, el motor termina una vez de operacion de tapping comutacion.

LEMYAREEISINRE SRR ER, MM BRREREER, HeNZEEARAME, Kk
BAEFAANE115, BFENNVENESRATX110, FENVBEFEDZBHRIEINOAE A @S, 0
RRAUFFARER, WEMVMHRERBHISNUE T @S, WNERMUETTVERSIKRNE I, #ah
NEFHTNERFRERBIEE, NSRS XEKE, TREAMSFLHE, HILFBRER,
Cuando el mecanismo eléctrico opera al posicion limite de dos final de 1 o N, continuamente gira el disco
indicadora de posicién mecanico, impulsa el bloque limite del disco de gargol, mueve el mecanismo de
palanca de posiciéon de 115, desconecte el interruptor limite de eléctrico de 110 del posicion de N, hace el
mecanismo eléctrico no poder girar al direccion de exceder posicion de 1 o N. Si el interruptor limite hay
error, el motor girara al direccion de exceder el posicion de 1 o N, al este tiempo el mecanismo de palanca
del posicion final movera el eje de soporte, el eje rotativo se resistido a la rueda de correa, que causara el
obstaculos de rotacion del mecanismo eléctrico, el iterruptor de aire se desconectado, después el eje de
gira de 8 dejar de rotacion, y forma proteccién de dos pasos.

WRIROL B RIPE BN FFE U TR,

El equipo de proteccion de posicion limite debe cumplir con orden de accion de siguientes
4.1.1 Z=H EES A SR AL XN E
4.1.1 se actua el interruptor limite de control de circuito
4.1.2 Bt T EERAVE SRR AL Xk
4.1.2 se actua el interrruptor limite de circuito principal del motor
4.1.3 Yl LR BT
4.1.3 Se actua la vara de posicion final del mecanismo

4.2 B TE[RIE
4.2 Principio de trabajo eléctrico
CMATE WA E S TERELK X2, cEFBEIER(EEEK). FFEEE. RIPEEE. f5REEXZMN
OB,
Vea el anexo 2 por principo eléctrico de mecanismo eléctrico de CMA7, que incluyen el circuito de
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13. $ 154
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103. E4F
104. M ETHRIE TR
105. 1R

106. T2 K%
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[15a
115d

107. Wik E

108. i BI5 T4

109. BRALFF %

110. BFERFIFFX

1M1/12. BFRE 1N E
B

113/114. BFARLE N fiz
BB R BB

115a. WET

115b. 28 S B4F

115c. BT (B=)

115d. RE (W)

16. R IETH R

N7, =0

18. Mg FFx

119. /hig#e

120. A0 AR FFK

121 (I B fE R

122, g hE

123. B4 5

124. FAAQE

125. KM T

126. SE K E
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N g
n =33
12l——— X
122—= 111
108 =
123 s
125 112
109 n =1/3 /l Cg
107
|
106 7 =72%% 113
z =70
l z=16
105 ——— | |
126 I 114
LI N }
117 A ~BEIE ¥“ b \ HSe
124 115b
104 - q] ’ 115a
116—— —[
115d
102
103 n=1500
118 l 6
1 4
)2 N—
\ /, d# -
T /
/ — - > 1
101
SepS i
| 15
Lz =2 NN
3 28
N\
\l 7 ‘
Q i2
$ 11
\:\ Mecanismo de transmision 106. engranaje de planetas
.erl Y7 1. Motor de impulsor 107. Aro de engranaje interior
¥ . 2. rueda de impulsor 108. Rueda indicadora de posicién
\\5, 3. rueda de impulsor 109. Interruptor limite
A I 9 10 4. eje de impulsor 110. Interruptor limite de eléctrico
i - 5. soporte 111/112. Circuito de control por uso de
% 6. eje de soporte posicién 1/N
I 7. engranaje de rampa 113/114. Circuito de control y motor por
[ 8. Eje por operacion manual uso de posicion 1/N
l | 9. Manga 115a. Vara con dos brazos
1 S 10. Plataforma de interruptor de seguridad 115b. Vara de posicién final
| 11. punto de signo 115c. Vara de posicién final (eléctrico)
S 2= numero de engranaje 12. Interruptor de seguridad. circuito de 115d. Vara de posicion final (mecanico)
. B L | l m=modulo control y motor 116. Contador de operacion
El dlrecgl_on de rotacion . _ : 13. manija 117. Leva de contador
de manija: las agujas | i n= veces por un minuto 14. Perno de comuUn de acoplamiento 118. Interruptor de leva
ies “N-1" n, =veces por una vez de tapping . : P .
del reloj es “N-1 ; I 15. correa de forma de V 119. Pequefio engranaje

I

Mecanismo de control
101. Engranaje de inermedia
102. Rueda dentada
103. Vara de tappet
104. Rueda indicadora de tapping
comutacion
105. placa de engranaje interior

120.
121.
122.
123.
124.
125.
126.

Dibujo 4 Dibujo de estructura mecanica de mecanismo eléctrico

Interruptor de leva de anexo
sensor de posicion

Brazo de contacto

comun de acoplamiento

Anillo de resistencia

Perno de comun de acoplamiento
Equipo de guia
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motor(circuito principal), circuito de control  circuito de proteccion_ circuito de instruccién y circuito de
caliente.
4.2.1 BALEEE
4.2 .1 Circuito de motor

BEFU, V. WEEREK3, K1 /K2, BRAIFF¥S6/ST, Fa{FinFF%S8FIB R BFXQ1iER|H
JELT, L2 L3mumFHEX1 LR /1. 2. 3im.
El terminal de U, V, W de motor se utilize contactor de K3, K1/K2, interruptor limite de S6/S7, S8 interruptor
de proteccién de operacion manual y Q1 interruptor de proteccién de motor, a conectar al terminal de 1, 2,
3 de la fila X1 de fuente de alimentacion de L1, L2, L3.
4.2.2 2% Bl3&
4.2.2 circuito de control

EHEEZm X0 /6. 7TinT, #HELIFIN, fEsEAQIfiHEft <S8, S18, FrixQ1. S8%S18
e, EHBERNPET, BYRPFRQIA9BEE @5 5 = 6 2 5% 5.
El circuito de control se utilize terminales de 6, 7 de terminal X1, a conectar a L1 y N, y al intermedia
conecta el conector auxiliar y S8, S18, después se deja el accién de Q1, S8 y S18, se desconecta el voltaje
de control. Se cadena el circuito de viaje de Q1 interruptor de proteccién de motor y el circuito de control.

BRI FXQUEE MG INEE, oJHRLHESS, R BRENRPBIENA, T2BHREHOETT
*xS12, S13 NS4 K Bl A=K, K2AHEBM AR, ERP BN EZRBHRK21E i,
El Q1 interruptor de proteccidon de motor tiene bobina de viaje con excitacion de division, se puede excitar
por botén S5, circuito de seguridad o circuito de proteccion de accidn continua, el circuito de seguridad es
compuesto de interruptor de leva de S12, S13, S14 y puntos anxiliares de K1, K2 de contactor de motor,
utilize el punto de abierto normalmente de relé de tiempo de K21 por proteccion de accién continua.
4.2.3 AR F X Q1B B 7= Bl B
4.2.3 Circcuito indicadora de viaje de Q1 interruptor de proteccién de motor

ZE BT X1 B/ /18 7imFiEEQT1 / 22FINF SATHI R EE RSk ZHS5A ., BYRIPFF
KIHEBNARSLQT (43, 44) BEXIHN /27, 28inF, BRESQIAE &7 AUKRE.
Con terminal de 18 y 17 de terminal X1, el circuito se conecta a Q1/22 y H1 de lampara de signo N, se
instale en el S5 botén de viaje emergencia. El Q1 (43, 44) contacto anxiliares de proteccion de motor se
conecta a terminal de /27 y 28 de X1, el punto pasivo de Q1 esta a situacion de * conectado " .
4.2 ARz ¥ B EES
4.2.4 Circuito indicadora de operacion de motor

BHMIEIV . V2iEX1 ER /19, 20im 1 £, 45T MH3 (EHEE) HHKT (53, 54) | K2

(53,54) FEMAMNERESENBINEERLTRESERMXT /25 26inF E5[H,

220vi50Hz

220V/50Hz |

1 X1-18
o,
/vg " i
e Vs | ’ﬂa o k€
m f
swo—\C
H1
o ﬂ .
WiVi (Ut ) : "
"~ N
M1Q3A) 1 . RS —
: " 4.2.3 BALRPFF X Q1B 15 7 @ B
N 4.2.3 Circuito de instruccion de viaje
4.2.1 B4 Bl 4.2.2 =) BB de Q1 de interruptor de proteccion de
4.2.1 Circuito de motor 4.2.2 circuito de control mecanismo eléctrico
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V1, V2 de Motor M1 se conecta a terminales de 19, 20 de X1. H3 lampara indicadora de operacion(en sala
de control) , el signo de contacto de conexion paralelo de K1 (53, 54) , K2 (53,54) es como el contacto
de signo pasivo de operacion de mecanismo eléctrico, es extraido de los terminales de X1/25, 26.
4.2.5 L BIEREIE
4.2.5 Circuito instruccion de posicion remoto

HMAMNEESHERRBRBANBNMLAE, EMRTHNRBEERIBEENELG L, st
IMN— MBS - MIBMEDFEETREE, SEFHREe. MBTRUEL
El disco de salido de signo de posicion de digital se adopta grupo de deslizante, el contacto fijado se
concecta a las terminales de socket seguin cddigo de década, de un posiciéon a otra posicion, el contacto
dinamico se actua de modo de separado primera y conectada después, coordina con el indicador, por
indicar el numero de posicion.
4.2.6/in#k =5 Bl
4.2.6 circuito de calentador

AR EX1 / 4AF5im i EBRLIFIN, iR B ERTKEES.

Pase el terminal de X1/4 y 5, conecte el circuito de calentador al fente de alimentacién de L1 y N,
resistencia de caliente R1 siempre esta conecatado.

4.3 #1E
4.3 Operacion
4.3.1 {2l
4.3.1 control
BRI EF SR BEREE, MEDETRNERIE, TES1ZS4RARKIZT, MANN, &

JHUBH S (BRFELERIN) —FRktE, RBLUEFRZEFLTRLLNE, TRHTHREE, EiF
IE B A ETRIET® ESE XS D% AR ARE,
El control de impulsor de Mecanismo eléctrico es adoptado el principio progresivo, después del
comienzo de accidn de tapping comutacién, no importe si el botéon de S1 hasta S4 esta prensada o no,
automaticamente completa non-retirada el operacion de primera escalén.(salvo de parar emergencia). Sélo
cuando el systema de control esta por otra vez al posicién de parar, se puede hacer operacion por otra
vez, el posicion de parar es marcado cuando la linea roja de area verde de rueda indicadora de tapping
comutacion esta en los agujeros de observacion.

BIENDEEMG
Condiciones necesarios de operacion:

BRI QILTAE
Q1 proteccién de motor debe estar cerrado

220Vi50Hz
380VIIPHI50HZ

xii J2 |2 xt4

R T R T
Se-F 1€ w{f?€ mﬂ
U \d ) W 2
3 1 3 1
Kt =13 KzT—j
4 2 4 2
X

2 52 [62 |72 |82 (1-25 xi26
e\ A——— £ J-7- o
3|5 _‘ 51 |61 |71 (81 53 54
53, 54

wilvi [ut x1,(g¥
N

M1 M H3($>

V2 X120

=
)

N

4.2.4 BiziEiERE R
4.2.4 Circuito indicadora de operacién 4.2.6N#25 [0 BS
de mecanismo eléctrico 4.2.6 circuito de calentador
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L1, L2, L34 EE. m380fK, =4, L1, NBBEIIR220K. S0#KZ%.

El voltaje de linea de entrada de L1, L2, L3. AC 380V, tres fases, voltaje de L1y N es 220V, 50Hz.

AR B1ES1. S2 Y, S38 AT “mith” E. #IES3. S4. SO RFS38 MAATF ‘miET NE.
Atencién: al operar S1, S2, S38 debe estar a posicion de ““local **, al operar S3, S4, S9, S38 debe estar a
posicién de ““remoto .

B (BAEN FEsENES)

Operacién. (control a direccion de N)
4.3.1.1#5h
4.3.1.1 iniciar

¥TS1 24, S1 M13-14 A& (ER21-22 WrFF) | HAFEFRMX1/6 Bi2Q1(13,14), S8(S,V),
S38(2,1), S2(21,22), S1(13,14), K20(5,3), S16(C,NC), S6(S,V), K2(62,61), 1zEmK1 % E A EfihasK1
k&, Kl REEEMmaKIcHE, BEK20(11,13)EK1LERIFER, NmKRBEH.
Prensa boton de S1, 13-14 de S1 se conectado (mientras 21-22 se desconecta), en este momento,
el corriente pasa desde X1/6 a Q1(13,14), S8(S,V), S38(2,1), S2(21,22), S1(13,14), K20(5,3),
S16(C,NC), S6(S,V), K2(62,61), conecta bobina de K1, contactor de K1 se tire, el tire de K1 hace el
contacto anxiliar de K1c cerrar, utilize K20(11,13) por guardar energer de bobina de K1, para lograr el
bloqueo de autosuficiencia.

K1 RaRE, HitsK1 (13, 14) A&, K3 BB, K1, K3 K&, BHM1 5%, ERK21

(A1, A2) 58, FFHER,

Mientras de K1 esta tirando, el contactor de K1 (13, 14) se cierra, que hace la bobina de K3 conectado.
K1,K3 se tire, motor M1 se opera. Al mismo tiempo K21 (A1, A2) logra la energia, y empieza el retraso.
4.3.1.2 F LK1=
4.3.1.2 control progresivo

Bilz#E, AHNERFEEFREZX, ORETEAXS14 (CNO1) @e, i EHM=EK1 (A1,A2) F
FfaTES14 (C,NO1) {8,

Después de operacion de motor, el disco indicadora de posicién de grado gira fuera de area verde, S14
(C,NO1) interruptor de itinerario de leva se cierra, en este momento el contactor de K1 (A1,A2) juntos
se puede suministrar el funte de alimentacion por S14 (C,NO1)
LEMYMERVE R THFERI—/VMEN, ORFXS13 sifE, S13 (NO1,NO2) H&fEd ja4kB e
K20 & B@eB ks, K20 (5,3) , K20 (11,13) BrF. K20 (4,2) , K20 (12,10) A&, WAK20 #&iF
S13 (NO1,NO2) %, mK20 {3@EidK3 (13,14) | K20 (12,10) &H , HiFKE.
Cuando el disco indicadora de posicién de grado de mecanismo eléctrico se gira por por otra vez un lattice,
el interruptor de leva se actua, S13 (NO1,NO2) se cierra y hace la bobina de K20 de relé intermedia

220Vi50Hz J——

|
X6 ‘f xt6 +
b —————— i kd

Qi
L2
13 f8 0" i 18 yige
N Ne Xt-30 X124 X123 X130
il ]2 |3 516 x1-8 X9 ‘XM‘T T 8 NC X18 X4 X1-11
, A [ 7T
166 cs s - T, 166 cS 538 1~ Sl
2
m S 58 ¢ 3
LT . . . .

167 v

<
20
140\ wor .

i i ' K2 @
4
ERS s7¢ 5 €
4 |6 |2 52 [62 |72 [s2 v v v
K\ A - T s \ 2 "
sls |1 st o1 [71 (st K2 wo" « @
61 i 61 61
Al Al Al M Al Al

i
Xi-13 N

5140—\c KZO(—— e — A —

4311 25 4.3.1.2 BHIZH
4.3.1.1 iniciar 4.3.1.2 control progresivo
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cerrar, K20 (5,3) , K20 (11,13) se desconecta, K20 (4,2) , K20 (12,10) se cierra, al mismo tiempo
K20 se desconecta por S13 (NO1,NO2) primamente, y K20 mantene conectado por K3 (13,14) , K20
(12,10) , y mantene tirado.

43.1.3 =1t
4.3.1.3 parar

Y —FoETHRBELER, ARFXS14 (CNO1) M, KIKERER, KIFHRS13-14877F, K3KH
BERL, WA EEES, BB YEESahES51-52,61-62,71-72,81-82 5 sEFEHI=N, BAMIEL. FEA,
K3fih = 13-14M77F, B RK20K 8, BRI EAST (S2) E#H% T, K20WEH i <2-4 (56-8) B
B, Bk 7 H&K20693-5 ((7-9) #K1 (K2) F—R¥HM, MERAST (5S2) KixT . WK208EH.
Cuando termina de operacion de tapping comutacion de un grado, interruptor de leva de S14 (C,NO1)
se desconecta, K1 pierde la potencia y descarga, el contacto de 13-14 de K1 se desconecta, K3 pierde la
potencia y descarga, desconecta el circuito principal, conecta el contacto frenado de cortocircuito de motor
de 51-52,61-62,71-72,81-82 y se frena por consumo de energia de excitacion automaticamente, Motor M1
se pare. Al mismo tiempo, contacto de K3 de 13-14 se desconecta, que hace el perdido de energia de K20,
pero si botéon de S1 (o S2) ha sido prensado, K20 se bloquea automaticamente por contacto de 2-4(o 6-8),
que evita de exitar K1(o K2) por otra vez por 3-5 (7-9) de K20, si boton de S1( 0 S2) no esta prensado, K20
se descarga.

el i B 1 1 A2 6l Control de cambio a direccién de posicion 1

e NtR4S2 Prensa botén S2

EhisfK2BERE Contacto de K2 es electrificado y se tire
HENIEfREK3BEBE K E Contacto frenado de K3 es electrificado y se tire

B HIM1 & 75 (615 M1 motor se gira a direccion de contra

FENeIZ N T < S12511E Interruptor de leva de memoria de direccién de S12 se actua

ETEMNRFSMENTRAER. El control siguiente es la misma del cambio de posicion N.

220V/50Hz

c—r— |

xil1 [2 |3 X1-6 ,i,
Q1 ®
1.[3 |s
Q1 — 178 4" yip9
X1-30
NG
nl: ||:I =l s18 |—|?1X1-11T3
2 |4 [6 166 (C
s 838-'.'2_ j4
R T S8 ¢
s8Ee—F1 - 167 [v
u W

3 1 3 1
S140-\
k1 =12 K2 }—— A
4 2 4 2
) 13 13
k2
14 14
S s
s6 & sref
v v
82 14 62
ke [ K20 ki [
61 61
18
Al Al Al A1
K E‘:I Kﬂﬁ] k[ ] ks
A2 A2 A2 A2
¢ x17 )
| o
N —= X1-13
4313 =1k
4.3.1.3 parar
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M= DEUNEBTHRE T — IO RUENAXRSERFF (=RANERFE LH331E) | SiEHTH
B TIEER A
Entre el orden de accion de interruptor desde un posicion de tapping a proximo posicion de tapping (=33
lattice del disco indicadora de posicion de grado), el situacion de trabajo de cada componentes de control
es.

& E(Orden de cierra). S1 (S2) , K1 (K2) , K3
S14 (S12) , S13, K20
4.3.2 e BB EERE
4.3.2 funcién de accion excedido de posicién intermedio.

MHSRSHREIFH, S37—1, S37-2% &5, BN ESRE, FAlt, N THBHENEZRNB N
A, oTEEEAFEESEERSITRII, XMBHEAENBETNERESKER LI KKI
i,

De anexo 5, puede ver que despueés de cortcircuito de S37-1 y S37-2, el mecanismo eléctrico se operara
continuamente, después, por los mecanismos eléctricos que tienen requisitos de exceder accién continua,
puede realizarlo por conectar contacto excedido de intermedio de S37, este contacto excedido es realizado
por afiadir el contacto del transmisor de signo de posiciéon remoto.

4.3.3 2RI MERE

4.3.3 funcién de proteccién de seguridad

4.3.3.1 i AL BRI

4.3.3.1 Proteccién de posicion de terminal

HEMYME A m LA ER, RAFXRSI6 (ELEN) S17 (EAE1) MERAMAC-NCEH, Ef
R as KA K2ARBE By, #HATNS 1 TR E.

Cuando el mecanismo eléctrico llega el posicion de terminal, se desconecta el C-NC contacto simpre
cerrado de S16 (a posicion N) o S17( a posicién 1) de interruptor limete, después no puede ser exitado el
contacto K1 0 K2, y hace el operacién hacia direccién de N o 1.

HBMASMER, RAFXRSE (5(S7) MATEEMARU, TW, W\iEBVIEEREE, FEMs
S-ViE B M EhtarK1 (3(K2) EIEEHTF.

Cuando excede el posicion del fin, el interruptor limite de S6 ( S7) desconecta el contacto de R-U, T-W de
circuito principal, que hace el circuito de motor desaparecidos de energia, y por contacto de S-V hace el
circuito de contacto de K1 (K2) de motor desconectada.

8 220V/50Hz 220V/50Hz
u 380V/3PH/50Hz _T_ 380V/3PH/50H2

1F8 ¥
i o oI
@ e e e |T‘X1-“T3 aCmea & (o
538 L/~ 2 [7°[6
E Vs | .ﬂ‘ ol b 5 vs
2 2 S8 Ev—ft‘ —7 21
szr 51( vl [w szr
22 22 2
13 13 13 13
st B R T s
" K3 “ 825 Y1a ool -6_ €_7e 1 M
’ W
c 1 5 4 12 8 9 812, 4 c i 5
8140 KO — e — A A — — — o) S St K0 F— -
13 3 2 i 8 7 NO1 K all IR\ NO1 s A
K\ 1 SJE\ No1 s17le F e stelf
5 NG NO2 188 (NG 5 NG
6 |2
_ y—— 4 |6 |2
KS\—a\s—\‘ ; - R -
86 € s7€ e T 6 €
v v v
82 62 82
wilvi |ur K2 A Ki A wilvr ot K2 A
M Al Al Al o
NG Ki Kzo[lj K2 M1Q3/|) P
V2 2 A2 A2 - 2
v2
?xw x17
N N
4.3.3.1 Wik R LB R 4.3.3.2 TR ERIP
4.3.3.1 Proteccién de posicion de dos terminales. 4.3.3.2 Proteccién de operacién manual
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4.3.3.2 FhFEER
4.3.3.2 Proteccién de operacion manual

B F AR T ahi L b, FahRIP T X S8 1, VI B AL B JR A0 4= 5 B8 R, FHE AR M F a0 3l LB, F 50
RIPFXRSBEFN G, IR AT LEBNVNMEN BB EFHREZF LIEEAMEINRHEVNER
TIRPRMLLEL, A AN OEFFRAOFRLEAVE,
Inserte la manija al eje de salida de manual, S8 interruptor de proteccién manual se actua, desconecta el
fuente de alimentacién de mecanismo eléctrico y fuente de alimentacion de control, saque la manija del
eje manual, S8 de interruptor de proteccidon manual se cierra por otra vez. Atencién. para evitar que el
mecanismo eléctrico reinicie automaticamente, después de operacidon manual, debe girar el macanismo
eléctrico al lugar de linea roja de centro de disco indicadora de posicidn progresivo, este lugar es el
posicion tranquito de interruptor de leva de impulsor mecanico.
4.3.3.3 HFRIP
4.3.3.3 Proteccion de orden de fase

ATRIEBAVAMNBYIRTE B RN T @S, WEMP=AHBRNEFE —ENER, MR,
L2, LIWMMEFAX, MBidHFRPEBEEBYRPAXQIBkE, WES, HFHERE, EHTS1HEZKIK
&. K1 (71,72) ¥rFF, EBHRE, BxVatEzmERTEEE, £S12 (CNO2) A&, Mi@idS12

(C,NO2) |, K2 (71,72) , 813 (NC1, Nc2) EQIRINLBEF®H, BYRPFXBRE, TI#TE mESRI=H

Bl%, BYfFH, WNRIFAEER (L1, L2, BxHERTRHELER)  FHIREEZFRAVUEBTERE
XA RPLLIS, BELQIARHITIRME,
Para asegurarse que el motor de mecanismo eléctrico gira a direccion requerido, hay unos requisitos al
orden de las tres fases del mecaniso eléctrico, si el orden de L1,L2, L3 es incorrecto, por el circuito de
proteccién de orden de fases, hace Q1 interruptor de proteccion de motor viajado, vea dibujo 5, cuando
el orden de fase tiene error, prensa S1, prensa K1 por tirarse, K1 (71,72) se desconecta, pero el motor
gira a direccién de contra, EI mecanismo eléctrico entonces se opera a direccidon de contra, que hace
S12 (C,NO2) cerrado, por S12 (C,NO2) , K2 (71,72) , S13 (NC1, Nc2) hace la bobina de viaje
electrificado, viaje el interruptor de proteccidn de motor, desconecta el circuito principal y el circuito de
control, motor pare de girar, a este momento debe ajustar el orden de fases (entre L1, L2, L3, selecciona
cada dos lineas por intercambiar) lo opere manual hasta que esta afuera de la linea roja del centro de
area verde de disco indicadora de posicion progresivo, sélo después de cerrar Q1, puede operarlo.

A, BERHYVMAZHIZAS/S2ME BT L AR =S14/812/85) (FEIBEITENE) | =
SH*Q1#EiES14 (C,NO2) , K1 (71,72) , S13 (NC1,NC2)5S12 (C,NO2) , K2 (71,72) , S13

(NC1,NC2) ki,

Ademas, si el mecanismo eléctrico no es iniciado por botdn de S1/S2, es por contacto de $S14/S12 de disco
de leva de direccién de memoria, (no automaticamente pase el posicion de trabajo), el interruptor de aire
de Q1 también por S14 (C,NO2) , K1 (71,72) , S13 (NC1,NC2) 0 S12 (C,NO2) , K2 (71,72) ,
S13 (NC1,NC2) para vigjar.
4.33.4 EHIBEIRN T, REEBNF RN
4.3.3.4 Controle interrupcion temporal de la voltaje, después de reanudacion del alimentacién, se reiniciee

K1(X2)
$14(S12)
S13

K20

ES DR IERESHE
Dibujo 5 Dibujo de cambiar situacion de peracion
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automaticamente

WRBANFENMEEHTOETRBEFRGBEHMEXERRE, BVEEIHE, —E'ﬁ
Ba, ERERRETHANDETREE, DRHEASHTEICIZORAXRSI4 (5S12) T, EXMIE
T, BHURPFFRQIABL IR RIS AR ER A D FFXS13 (NC1,NC2) Z2FTHH.
Si el voltaje de control se interrumpa y se reanuda cuando el mecanismo eléctrico esta haciendo el
operacion de tapping comutacién, el mecanismo eléctrico se reinicie automaticamente, cuando se reinicie,
el incompleto operacion de tapping comutacion también es completado por el interruptor de S14(S12)
de leva de memoria de direccién cerrado. Debajo de este situacion, el circuito de viaje de interruptor de
proteccion de motor de Q1 no se actua poérque el interruptor de S13 (NC1,NC2) de leva esta abrido.
4.3.3.5 B2 FAHERERF (BER2EFLE)
4.3.3.5 Proteccién de desconectar la alimentacion de emergencia (pare emergencia)

BT ESBINZESS(IEHIERSY), BHRIPAXQIBIBE, QIBkFE, RBEFTHABMVEHITT, EEH
&LQ1E, AreifTBanEE.
Prensa el botén de viaje de S5(S9 en la sala de control), Q1 interruptor de proteccion de motor se viaje,
después del viaje, sélo después de abrir la puerta de mecanismo eléctrico, y re-cierra Q1, puede hacer el
operacion eléctrico.
4.3.3.6 EX = fRIF
4.3.3.6 Proteccion de intertraba

B [B] 4k BB 2f K21 RS B (8] 1R EE B EE, MRVMERERHESHERL TELH# T ETHR, K211
B A BT EEE, Ala6-8iFE, RIPAXRQIBE,
El relé de tiempo de K21 establezca el tiempo de retardo a valor de integer, si el mecanismo eléctrico hace
tapping comutacion continuamente debajo de situacion de sin signo de control, el tiempo de excitacion de
K21 excedera valor de integer, contacto de 6-8 se conectado, interruptor de proteccion de Q1 se viaje.

220V/50Hz

Xi-12 0
| * |
8
K21 6\ X8 +13
1G7 |8 M
— L X1-20
ne X3 X124 X123
st X180 X190 1xw-nT T
1 166 (c 1 R
S5 S8 B} 538 2 i4 8
14 a7 v
| 21
sz(
2
13 13
S1
14 K 14
c 1 5 4 12
St 10— — A\
NOT (i A 2 10
6 S16|7.° 13 |No1 1B |
K1 A ko
5 NC NO2 1 |1
s s
s6 & sref
v 66 [v
62 1 62
K2 K20 Ki
81 16 81
At Al At Al
Ki K20 K2 K3
cl [ ) [ I
o]
/F8 |c2 a7
1 N — X1-13

4.3.34 =HBERNXERBsHERRE
4.3.3.3 fHFERP 4.3.3.4 Proteccion de reiniciarse autométicamente
4.3.3.3 Proteccién de orden de fases después de perdido temporal de voltaje de control
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' 3B0V/3PHISOHz
89 [—\

X112 & xpt [2 )3
113 s
Qi \—
M R TETe]
X112 9

2 |4 |6 l—‘
8
.
s+ —f /Kg;éa
W

13
1G7 U
35 —_—
14 %
R T R T 85 13
. seei-f4€]  sre=f-<f E¥M
1.G6 U W 1.G6 U w |

Q]
c2
4335 E2fF1l 4.3.3.6 BEFIRIP
4.3.3.5 pare emergencia 4.3.3.6 Proteccion de intertraba
4.4 SNERLKERHIHREK

4.4 cableado de circuito exterior

BAEERNE T INEZG X1, (EABRAEMNZHEFIRESETNESZS T, UK LT,
Tk, RRARINNZESEHHRERSESNZESEE R, (X1-1. X1-2 X1-3, X1-548 Fi#
i) .
En la caja de mecanismo eléctrico hay especial terminal de X1, como el terminal del cable entrada de
alimentacion y control remoto y instruccion de signo, puede completar el control remoto de ascender
bajar. viaje de emergencia y indicar remoto el signo de situacion de operacion. (X1-1, X1-2, X1-3,
X1-5 son los terminals entradas de alimentacion)

4.5 N EFSERiRF
4.5 terminal pasivo de signo de posicién

ENEESHLAE LIBN—EEsikd, KEmMLESMERTEER,NEMLMNERNY, %1 —N
MR, BXEER|REZ i FHEX3 £, SahftskBB A A £is515X3 £, stk M —MIEEI T—MIE M %
NEETRHE, WAMLANRENM ELRFESHRE, B[R EREEMIN, X inFRHNES —HEfHL
RETEAEHN. TRANEFSER.
Afiada un grupo de deslizante al disco salido de signo de posicién, su contacto fijado debe ser
correspondiente con el contacto fijado de circuito de instruccion de posicién, segin orden de 1 —N, lo
conecte a fila de X3 de terminals, conecte el terminal de comun conectado de contacto dinamico a X3,
el contacto dinamico se actua de modo de separado primera y conectada después. Dos grupo de fila de
contacto s6lo mantenen operacion de sincronizacion en mecanico, el eléctrico son independientes, terminal
de X3 proporciona una fila de contactos de signo de posicidon pasivo que esta cerrado bajado de situacion
de tranquilo.
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220V/50Hz

| - ———— |
X16 1’13 sa'("___\y/____ \:
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ne X1-30 ! X123 A
sis X1 Xt-12
166 (g _\ 1
s
8 K21
& v 29,
21
2 %
22
13 13
St 1 ,.FK73 85 " X125 X126
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IF
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IFs |61
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FXi7
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N = X113
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4.4 X1 G FHEEEHE
4.4 X1 Fila de terminales fila de cableados
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45 NERFSTRERRT
4.5 terminal de contacto pasivode signo de posicion
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5. &3
5. instalacion

SR LRETERMEE L

5.1 Instale el mecanismo eléctrico sobre el cuerpo de tranformador
(B8, SMERSTILES)

(vea. dibujo 8 de dimencion de forma)

B EOMEAT LB REER EREE L, REBIVMPRLTTEE, SNEHYAR>
AHEER, FREEAEEL, BEEFYWUER. IRBINBVEEELEFHERE M5 ERNEE—
FEHE L,

El mecanismo eléctrico es instalado a la pared de caja de transformador por cuatros pernos cilindricos, el
tabén por instalar el mecanismo eléctrico debe ser plano y recto, de lo contrario el mecanismo eléctrico
sera distorsionado, y la cubierta de la caja no se puede cerrar, incluso afecta el uso. Atencién que el
mecanismo eléctrico debe ser instalado vertical y facil para operar, el eje y el eje de engranajebevel debe
estar a la misma linea vertical.

MRTERFTEFF T ENVMIR), BILEARNEEERERR.

Si el transformador hace vibracion muy serio, lo recomienda que utilizar conector resistido de vibracion.

5. 20Kzl 5 iR E R R (T E6)
5.2 instalacion de el eje de impulsor y la caja de engranajebevel(vea dibujo 6)

-

e B fh s

i ine |

=

3 =i e

%
7
@
@ ]
= JJ%
briit” 37
Flange de entrada de linea

Dibujo 6 Instalacién de mecanismo eléctrico de CMA7

ere

o
O
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5.3 SRS BEERIEEE
5.3 Conexidn de tapping interruptor y mecanismo eléctrico

ERHNMELBEEZR, HEFROTIEDATA.
Antes de terminar el operacién de mecanismo eléctrico, el cambio de tapping interruptor deber ser
completado

“EZEEARENNEER, RUBRMNESDETRIETRE FNEEXIE FNTLENANELhEz
BIAY2~2.518 52 Ak .
Dentro de estos dos, debe haber abvio intervalo de tiempo, es que el accion de cambio debe ser
completado antes de 2~2.5 lattice de que la linea roja de area verde de rueda indicadora de tapping
comutacion llega el centro de agujero de observacion.

— RN ETHRBENN D BETHRERRE B, DMETRIETERD A3IME, —BINTFRE—E.
Una vez de operacion de tapping comutacién es correspondiente de que la rueda indicadora de tapping
comutacion se gira por un circulo, hay 33 lattice la rueda indicadora de tapping comutacion, cada lattice es
correspondiente de que la manija se gira por un circulo.

M BEFRNEERB DME R RIE TR AL ENEA P EFENRSERDN T RLEEA -, B
RXFFRE VA,
Desde terminar el accion de tapping interruptor hasta que la linea roja de rueda indicadora de tapping
comutacion alinea al centro de agujero observacion, el nimero de lattice girado debe ser de conformidad
con dos direccion L, pequio diferencia es permitido.

FEEREE TR RIAE.
Conexion de balance segun el método siguite .
5.3.1 BFhBREHTIED.
5.3.1 Utilize operacién manual para ajustarlo
.32 BXIFTR, EREHVNMI D XM EIETUA—EL,
5.3.2 Cuando cada vez ajustarlo, atencion que las instruccién de mecanismo eléctrico y posicion de tapping
interruptor debe ser conformado.
5.3.3 DEFAXMBIAVEGLANERENE,
5.3.3 Tapping interruptor y mecanismo eléctrico debe estar a posicion de integer.
5.3.4 B TR E M,
5.3.4 conecte tapping interruptor y mecanismo eléctrico
5.3.5 Bi— M ElEE TR, ERIFXRVIRINETK.
5.3.5 gire la manija hacia un direccion, hasta que el cambio de interruptor esta completado.
536 HENEIETRABHF MRS ENRE R I E LN 2 RHEEL
5.3.6 calcula los numeros redundantes de lattices cuando puede ver el marca roja del centro de rueda
indicadora de tapping.
5.3.7 EMR T, EEX NI,
5.3.7 A direccién de contra, repita este proceso.
5.3.8 MRAEWNTTE,ICKMBHE Z5, R REXNZHN—F, BATEINBE D EFXHNEKE. 6.

(LET7)

5.3.8 Si a dos dirrecion los numeros registrados de lattices hay una diferencia, debe ajusta el conexion de
mecanismo eléctrico y tapping interruptor segun la mitad de esta diferencia. Por ejemplo (vea dibujo 7)
5.3.81 MEAXEFI0LHLE BN TR &N B ZI VR XNEIDRLE FOARS IR B9 4.
5.3.8.1 Tapping interruptor esta a posicion de trabajo de 10, gire la manija hacia posicion de 11 hasta que
cambiado el accién de interruptor, registra el numero de lattice cuando la marca roja de centro.

HR. T
Resultados. 7 lattices
5382 pEFXAEN THENLE, BExhTMWHAE0 Iz, EEVBRAXINE, LRLEHORE L INE
5.3.8.2 Tapping interruptor esta a posicién de 11, gire la manija hacia posicion de 10 hasta que cambiado el
accion de interruptor, registra el nimero de lattice cuando la marca roja de centro.

ZR. 15
Resultados. 1.5 lattices
RIEE.

Valor de correcion.
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1/2 (7 #%-1.54%) =2.75%%, %E#F3 1%
1/2 (7 lattice-1.5lattice) j2.75 lattice, seleccione 3 lattice
5383 #FHFHHEN NEEELEHOIREHI.
5.3.8.3 Gire la manija hacia posicion de 11 hasta que la marca roja de centro se aparece.
5.3.8.4 A FHEE fZahih
5.3.8.4 libere el eje vertical de transmicion
5.3.8.5 E—7 3 18 (FH12 LETTME)
5.3.8.5 lo gire al mismo direccion por 3 lattices (hacia dirrecion de posicién 12)
5.3.8.6 EHTiki%
5.3.8.6 Lo reconecta
5.3.8.7 BiE—/NT7TmEE), BRUIBRAXINE, FTWARICRDBETRIETR VL LA E L F 8 Friz
R] k5
5.3.8.7 Gire al mismo direccion, hasta que se actua el interruptor de comutacién, al escuchar la voz
empieza a registrar el numero de circulo girado cuando la linea roja de rueda indicadora de tapping
comutacion llega al centro de agujero de observacion.
LR 451K
Resultados. 4.5 lattices
5.3.8.8 HEH AR TIEGE, EHR. 418
5.3.8.8 Con el mismo método lo inspeccione a direccién de contra. Resultados. 4 lattices
XD AR SEATEBREXNIRT . BUEFER, BFNALED.
En este momento tapping interruptor y el mecanismo eléctrico esta conectado simétrica. Saque la manija, y
cambie operacidon manual a operacién eléctrico.
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Lol
cambie el accion de interruptor
33 30 25 20 15 10 5 0
ST LTI T T T ) e
kSN
cambie el accion de interruptor
0 5 10 5 20 25 30 33
|
e LT T T T ]
DIk {E

K B%#Z no conectado lﬁ
d
0 3
1T e
L1
B3 conectado f
5 10
musadiBBEN :
DI X1
cambie el accién de interruptor
33 30 25 20 15 10 b 0
[ |
P LT T T |

| omsan

cambie el accién de interruptor

a.b EMAAEVRFLNER, ERBREEEK

o— BIRKIEREIRETTI @D TR
d—AFF

e—RREERN TR

Bk

- TR IR ERE

h-RI7TmEieE

a,b después de a, b cambia el accion de interruptor a dos direccién, numeros
de lattices de rueda indicadora

c- gire la manija a direccién de lattices de mas numeros de rueda indicadora.
d-lo libera

e-gire la manija segun valor de calibracién

f-lo conecte

g-complete el operacién y inspeccione nimeros de lattices

h-lo inspeccione a direccién de contra.

E7 B 5 5 EIT R AR

Dibujo 7 conexién de mecanismo eléctrico y tapping interruptor
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6. I A\fEH

6. ponga en uso

6.1 #4EIXE
6.1 prueba de operacion

EEBYIEE. EHMHEEEREEREEZ, ARTEE. BRNEIMNALESE5RENER
&,

Antes de proporciona voltaje de alimentacion a circuito de motor, control y anxiliar, primero inspeccione si
el voltaje, corriente y la salida completa conforma con valor necesario.

6.1.1 REZRRIZHITHRERIE

6.1.1 Operacion de inspecionar funcion de control progresivo

BTHZMS15S2A M, RETHM—RMETHREZEE, MM/EBVEBNET
Prensa S1 o S2 y no lo libere, sélo puede completar una vez de operacion de tapping comutacion,
después el motor puede pararse automaticamente.

6.1.2 BT th i R sk 3

6.1.2 prueba de operacion de engranaje intermitente
(% im L B AR PR i)

(Limite mecanico de posicion de terminal)

DEAXEHDECERNTU-—ERZRE—MME, BEATERRAUE, BaVIHREFNRERNL

MR E, EFWREDT KHN2~38 /5. mwmumﬁ R EEHFREVMR AR ERN, BRI
4, BHYIMEE&RE—R.
Entre el rango de tapping el tapping interruptor se puede ajustar al posicion final, pero no llega el posicién
limite, el mecanismo eléctrico sélo se puede llegar al posicion limite por operacién manual, después de
gira la manija por circulos de 2~3, se actua el limite mecanico. Gire la manija a direccion de contra y hace
el equipo de posicion limite liberado, después lo gire a posicidon de linea roja, el mecanismo eléctrico
vuelve al grado del final.

ER—MERNEBHTHARNES LR —H#HEE.

Al hacer la prueba a otro posicién de terminal, repita el mismo proceso.

6.1.3 tRERFF XA ERNIAL -
6.1.3 prueba de operacién de interruptor limite .

(Zimf BB SRAL)
(Limite eléctrico de posicion de terminal)

HRHE—NEWUER, #—PNBREGNFTESHBINER—MADTREBNERE, B, T
ARRORE T EHTENRE. A TRUA—DREFX, TEE ERTIE,
Después de ajustar al posicién de terminal, ademas de control eléctrico no puede hacer el motor operado
al mismo direccion ajustado, pero, puede hacer el operacién de impulsor a direccién de contra. Para
probar otro interruptor limite, puede repetir el mismo proceso.

6.2 T ERHIIEH
6.2 transporte de transformador

T EFNFE ZEEAM RN, IRERTBIE T ERATRTMATCRBATEHFT, DA
KBV E = RXAHORNEERER. BNMAERIZES THT.
Cuando transporte el transformador de la fabrica al lugar de uso, si el dimesion excede lo permitido y debe
desmontaje el mecanismo eléctrico, debe poner el tapping interruptor y mecanismo eléctrico segun el
situacion cuando la fabrica lo entrega.

6.3 &£ TIEH R IRNIETT

6.3 ponga en uso a lugar de trabajo

2%E6.1 THITEREMERE, TERITRNETT,
Después de completar prueba de operacion segun capitulo 6.1
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7. HPiEE

7. Revision y Mantenimiento

AR, EHBENTRE.

Nos remomendamos que hacer los inspecciones siguientes regularmente.

—HERE/MK
——si el shell de caja es impermeable

—HBARME (WELXHR)
——function de calentador eléctrico (inspeccione el calendador)

— L RNIRIENA R T IA R BB AR TR RIS

——VLa apariencia de componentes mecanicos y eléctricos entre el mecanismo eléctrico de operacién
MRDEFRHJTRER, BIVMEEKRT A EREN, ERIZ6.1 #HTIERE,

Si cuando hace el inspeccion sobre tapping interruptor, excepto de estos inspecciones el mecanismo
eléctrico también se debe hacer inspeccion de funcion segun 6.1
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Bk BHPINERSE

Anexo1 Parametros basicos de mecanismo eléctrico

AT (KW)
Potencia de motor(kW) 0.75 1.1 292
I H
Proyecto
=18
380 380 380
MEBEV) Tres fases
Voltaje nominal(V) :
iﬁ, . 220 220 220
unifasica
=1
FE A (A) Tres fases 20 28 5.1
Corriente nominal(A) 4R
3.4 5 8.8
unifasica
= §i 3R
MEMEHzZ) 50,60 50,60 50,60
Frecuencia nominal(Hz)
R H R (el 57) 1400 1400 1400
Velocidad de girar de sincronizacion(circlo/minuto)
BRy BTG EN ML (B)
NUmeros de girar de eje de transmisién de cada 33
vez de tapping comutacion(circlo)
RO B EIRB IR ) #5%)
Tiempo de operacion eléctrico de cada vez de Mas o menos 5 Segundos
tapping comutacion
ZEh i B (Nm).
Torques de eje de transmision(Nm) 18 26 52
RATLEMESR 35
Méax. Numeros de posicions de trabajo
5 B R B (V) 220
Voltaje de control y calentador(V)
i ) 52
= 2 B8 TIFE(W) Iniciar
El consumo de energia de(W)
circuito de control(W) Tk . 24
trabajar
Infag TR (W) 50
Energia de calentador(W)
Xt i 15036 B8 s (K V) 2/(Imin)
Voltaje de prueba de tierra(kV)
FE(kg)
Peso(kg) 90

3. Atencion:

1) TENEHN SAH M EFXES.

1) el nUmero de posicion de trabajo debe ser coordinado con tapping interruptor cargado
2) R PEMY. SIAROHHIAMRBRIN,

2)excepto de motor, ccontactos anxiliares de interruptor de aire entre prueba de resistido de voltaje
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ffsx2 CMAT7 BEIIMKRARBERE SR

Anexo2 tabla de numero de requisitos de technico de mecanismo eléctrico

Fs
Ndmero

AR
contento

&x

Comentarios

F =4 {£ Operacion manual

8 &)132 {E Operacion eléctrico

iz 1212 1E operacion remoto

PR & fRFP Proteccidn de posicion limite

tHF1R3P Proteccion de orden de fases

F = E{R 3P Proteccion de operacion manual

~N | OO WIN|(—~

EHREERNXEEBHBEHRF

Proteccion de reinicie después de perdido temperal de voltaje de control

ZELMRIRERT (BNESM5IN)
Proteccion de desconectar emergencia el fuente de alimentacion (viaja emergencia)

REIRRIIRE
Funcion de instruccion de posicion

10

HE (7 T Ihee

Funcién de ajustar voltaje(ascenderse/bajarse)

11

F—AHXAT#HGFIREITRANEL, THTHMC-3 Blin 7540 8 res f Bk i
Hay un grupo de socket adoptado cdédigo decimal, especial para conexion de
indicador remoto de modelo HMC-3

12

Rt 4=

Control progresivo

13

AT

Funcién de calentar y mover humedo

14

1T %488 contador

15

—H——NEMNEBEESTREREERFH
Conecte a la fila de terminales por un grupo de contacto pasivo de signo de posicién
de correspondente de uno a uno

16

—HRTIZAERNNELR T
Un grupo de terminales por control remoto

17

BEzitiE s —WiER EinFHE
Por instruccién de operaracion eléctrico, conecta un par de punto de contacto a la fila
de terminales

18

LR "m7" BRI EmTH
El punto de contacto de instruccion de posicion remote de L/R se conecta a la fila de
terminales

19

IR A BT = X1-29, X1-30 (I ATIRE A =NC)
Punto de X1-29, X1-30 de bloqueo de sobrecorriente (entre NC punto pasivo de
siempre cerrado)

20

LR ENESX1-31, X1-32 (% i TR & F % =NO)
Signo de iniciar de filtro de X1-31, X1-32 (entre NO punto pasivo de siempre abrido)

21

EEMErwR L —4HBCD B EES
Sale un grupo de signo de posicion de codigo de BCD al indicador de grado
PEBREALREES—H (Q1 B#1{ESNO)

=8
normal

22

Fuente de alimentacién ajustado se desaparece un grupo de punto pasivo de
contacto (Q1 signo de trabaje de signo NO)

23

BAILUR(Z71/ witth) A RER—4H
Anada un grupo de puntos de contacto de interruptor de cambio de L/R(remoto/local)

24

Bin—H——XNANEESTREAEERTH
Afada un grupo de punto pasivo de contacto de correspondente de uno a uno a la
fila de terminales

25

EiN—E+#ENNEESTREREER T H
Afada un grupo de punto pasivo de contacto de signo de posiciéon de codigo decimal

26

ARBRENERTARREL, BEEEERTH
Cargado Instruccion de posicion ajustado de valtaje no utilize socket, directamente
conecte a la fila de terminales

27

IFRER ks L2 (R IP

Proteccion de fusible de calentador

28

TR S 1= 25
Contralor de humedo de calefaccién

TEMAE
Contentos
que se podria
afiadar

26
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B %3 X1uim 11t BA

Anexo 3 instruccion de terminal de X1

X1 5T kT i B
Terminales de fila Instruccion

de terminales de X1

BEM s L1, L2, L3 iy % . 380V/50Hz,
Terminal entrada de cable de alimentacion, voltaje de L1, L2, L3.
1.2.3.5 380V/50Hz,;
L1. Nfs# %, 220V/50Hz
Voltaje de L1, N. 220V/50Hz
s 1N RS RN im

8 Terminal entrada de instruccion de accion de control remoto de “1-N”
o ZiE N1 e RN
Terminal entrada de instruccién de accion de control remoto de “N-1"
WIEFNEIE LA s
10 . 11 , , . . L.
Terminal comun de instrucciéon de accion de control remoto
12 mE " E BB

Terminal entrada de instruccién de " parar " de control remoto
ZapkmESHLn ( #di220V/50Hz BiEES)

18 Terminal salida de signo de viaje emergencia( sale signo de alimentacion
de 220V/50Hz )

BiliEEkiESmdnm ( mt220V/50Hz BFES)

19 . 20 Terminal salida de signo de operacién de motor (sale signo de
alimentacion de 220V/50Hz)

I i BBRAX CEET RSEShUmE L TRES)

23 . 24 ““control remoto/local " interruptor de cambio terminal salida de signo

de situacién de " control remoto " (sale signo pasivo)

Bz ESE L@ E TRES)

25 . 26 Terminal salida de signo de operacion de motor (sale signo pasivo)
=EFX AR RESEShLmE D TRES
27 . 28 Terminal salida de signo de situacién de " cerrado "~ de interruptor de
aire(sale signo pasivo)
29 30 R BT R .
’ Punto de bloqueo de sobrecorriente
31 32 _ | ‘}:u:}EEPI‘J'LﬁijJE.ﬂJ 55 |
' Signo de iniciar automaticamente de filtro
X3 i ¥ 15 B -

Instruccién de X3 terminal .

XM B —H——XNRMENTRES, HPXI-NHIZHAAHin, X3-1TEXI-NYRZIEFXNIEN
=R

X3 proporciona un grupo de signo pasivo de grado de correspondente de uno a uno, X3-N+1 es el terminal
comun de grados, desde X3-1 hasta X3-N corresponde grado de 1-N de tapping interruptor
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Anexo4 socket de CX

¥R = R SHMC-3CE! B 7RestHiE.

CX sale signo de posicion de decimal, producto de norma se conecta a indicador de modelo HMC-3C.

CX REFS
Signo de socket de CX

5% A

Instruccion

TR ESMEFT 17

X1 Numero de un digito de signo de grado de interruptor “1°
CX-2 FREUESMET "2
Numero de un digito de signo de grado de interruptor “2"
CX-3 FREUESMKT "3
Numero de un digito de signo de grado de interruptor “3”
CX-4 FREUESMET "4
Numero de un digito de signo de grado de interruptor “4~
CX-5 FREUESMET "5
Numero de un digito de signo de grado de interruptor “5"
CX-6 FREUESMET "6
Numero de un digito de signo de grado de interruptor “6”
CX-7 AXERESIRBT 7
Numero de un digito de signo de grado de interruptor “7~
CX-8 FREUES MK "8
Numero de un digito de signo de grado de interruptor “8"
CX-9 FREUESMET "9
Numero de un digito de signo de grado de interruptor “9”
CX-10 FREUESMKT "0
Numero de un digito de signo de grado de interruptor “0"
CX-11 FREMES T "0
Numero de dos digitos de signo de grado de interruptor “0”
CX-12 FREMESHEFE 17
Numero de dos digitos de signo de grado de interruptor “1°
CX-13 FREMES T "2
Numero de dos digitos de signo de grado de interruptor “2”
CX-14 FREMNES i "3
Numero de dos digitos de signo de grado de interruptor “3”
CX-15 TR S M
Terminal comun de signo de grado de interruptor
CX-16 B rar EEIE AT 2 M
Terminal comun de ldmpara indicado de frente de indicador
N
e Instruccion de “1-N”
N1
e Instruccion de  “N-1"
CX-19 fEIE" 157

Instruccion de " parar”’
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Shanghai Huaming Fabricacion de Equipos Eléctricos, Co.,Ltd.

il [FRE #9775 Direccién: C/Tongpu No.977, Ciudad Shanghai
200333 Cédigo Postal: 200333

86—21—52708966 (#%&Fl=) Tel: 86-21-52708966 (comuta a cada dept.)
86—21—52703385 Fax: 86-21-52703385

http: //www.huaming.com Website: http://www.huaming.com

HL R4 : public@huaming . com E-mail: public@huaming.com




