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1. Generalidad

El mecanismo de operacion eléctrica de Transformador LTC SHM-D es un producto inteligente de
nueva generacion con los derechos de propiedad intelectual independiente que introdujo la
compania, que esta compuesto por el médulo de control SHM-LC y controlador digital remoto
SHM-K, etc.

El controlador digital remoto SHM-K utiliza una pantalla tactil de alta resolucién con color, la CPU
ARM9 como el chip, cuya frecuencia 400M, Frash 256M y 64M RAM tiene una velocidad de
funcionamiento rapido y un espacio grande de memoria. A través de la fibra 6ptica y el médulo de
control local realiza las comunicaciones digitales bidireccionales.

Funciones principales:

Recibir informacién

Recibe informaciones de posicién que envia el médulo de control local SHM-LC, diversos estados
de funcionamiento de SHM-LC y del motor eléctrico, temperatura del funcionamiento del lado local,
y los muestra a través de formas como numeros, tablas, colores, entre otros.

Enviar informacién

Envia mandatos de elevar, bajar y parar al médulo de control local SHM-LC, y toma control de las
acciones del mecanismo eléctrico LTC SHM-D.

Ajuste de tensién automatico (funcién opcional):

Toma el voltaje de bus 0-400V o corriente eléctrica 0-5A como una referencia de regulacion, y lo
considera predeterminadamente como cantidad de voltaje.

El valor de tensién de tuning puede ajustarse a un maximo de 120% del bus nhominal de tension.
La precision de ajuste es 0,00% - 10,99%, se establece libremente, y el valor por defecto es 5,00%.
La configuracion del limite superior para el valor de ajuste maximo es 130%, mientras que el
inferior para el minimo es 70%.

El tiempo de retardo de 10 ~ 180s es libre de ajustar, y el tiempo por defecto es 30s.

Se toma el valor de ajuste como base, cuando el valor de muestreo excede el rango de ajuste de
la precision de ajuste de valor, pero no mas del valor de limite superior ni inferior, después de un
tiempo de retardo mas largo que el tiempo establecido, SHM-K se desplazara la operacion hacia

abajo automaticamente.

Ajuste de tension paralelo (funcién opcional)
Soporta hasta 12 SHM-K para la operacién de ajaste de tension.
Otras funciones:
mPosee base de datos histérica que puede registrar todas las operaciones locales, remotas

y digitales.

mla comunicacion en red puede funcionar con otros dispositivos inteligentes
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mPuede conectar con los transmisores de varias posiciones de la empresa mediante la

forma de comunicacién RS485, y exportar informaciones de posiciones de diferentes formas.

mPuede exportar informacion de cambio de posicion BCD (puede definirse como la

exportacion de puerto seco de conexion de otros contenidos).
mPuede alcanzar operaciones de elevar, bajar y bajar mediante pulsador externo.

m Pantalla tactil LCD
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2. Especificaciones técnicas

Fuente de alimentacion

Corriente alterna 85 - 264V AC:50/60HZ, corriente continua 100V -
250V

Potencia Sobre 7W

CPU ARM9,32 bits, sincronizado 400M
Arquitectura de bus AMBA

Memoria 256MB FLASH, 64MB SDRAM
Sistema operativo Linux 2.6.30.4

Exportaciéon de

conmutacion

Pasiva, salidas de relé, capacidad de puerto de contacto:
5A250VAC,5A30VDC

Sefales de operacién de canal 1 (sefal de rotacion del motor
eléctrico), las posiciones de 6 BCD codigos de canal 1 (cédigos
mas de seis BCD necesita elaborar especialmente, es decir, igual
o0 mas de posicion 40.) se pueden definir como salida de contacto

seco de otros contenidos.

Importacion de sefial de

estado

Sefales externas de elevada, bajada y parada, aislamiento
Optico >2500V

* . .7 ra .
T importacién analégica

Adqusicion de voltaje: 0 - 400V

Adqusicion de corriente: 0 - 5A

Funcioén estadistica

Tiempo de operacién, registro de elevada y bajada, registro de

espacio: 100

Funcién de comunicacion

Fibra de linea 1: multimodo, 62,5/ 125 um, conectores ST,
longitud de onda 820 nm, la distancia de transmisién maxima 1KM
Un puerto de comunicacion RS485 (RJ45)

Los dos puertos se usan para las comunicaciones de moédulo de
control local SHM-LC, y se hacen como copia de resrva

mutua

Canal 1 RS485.600 - 9600bps, puede realizar las comunicaciones
con transmisores de cambio de posiciones y otros IDE, Canal 1
RS232 Puerto de proteccion

Un TCP/IP 100M RJ45 puerto de Internet™
Estatuto de apoyo: IEC60870-5-101,104;SC1801; MODBUS; CDT,

etc.
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Pantalla de cristal liquido | * 272 pixel, funcion de alarma de presentacion de posiciones 96

Pantalla tactil de 4,3 pulgadas, de color verdadero de 16 bits, 480

dpi: fallo de comunicacién, fallo de equipamiento del lado local
Indicador de estado: local, remoto / estado de control digital,
estado de la manivela, estado de funcionamiento de las
posiciones, la pantalla de registro de temperatura

Configuraciéon de parametros

Entorno de funcionamiento| interior, temperatura de funcionamiento 0°C - 50°C ,humedad

relativa <RH95% sin condensacion

Forma de montaje Forma de gabinete de pantalla

*1 se usa en el ajuste automatico de tension, *2 se usa en el ajuste paralelo de tensién, la version

general de SHM-K no tiene dicha funcion.



3. Dimensiones y formas de instalacion
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Shanghai Huaming Power Equipment Co.,Ltd

Botones para
/ subir, bajar y parar

T
-~ Botdn de reinicio

El boton de reinicio se aplica para el reinicio del controlador remoto.

Panel trasero



@HM

- o Lwl] © © o&=o
xeF

1]12]3]4a]s]e|7]8]9[10]11]12]13 RS485 RS-232/485 100MFIL:
— P o g e TCP/IP
jondus ¢ 3]s |+ joelonge e o OFHIDAL F R Internet 100M

BEY o EIESEHA Optico
Costumbre  COdigo desalida Introduccién de mando remoto

« elojclelolclalcldceces ()

- 18]

1 L
1]2]3[a]s 7 [8] 9 w0]n]n R
0-400¢ 0-54 L [ w- | v+ FUSE (1)
RHBE SRR Power L. Fuente alimentador
Tensién de muestra tomada Corriente eléctrica de Energia de alimentacion

muestra tomada

Véase al plano de conexion de cables en capitulo 5.
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Interfaz de pantalla tactil

Cuando el Controlador remoto eléctrico aparece en la pantalla inicial, hace falta esperar que se

complete cargar el programa, unos 10 segundos después, aparacera la pantalla principal.

Shanghai Huaming Equipos de Energia Eléctrica S.L.

Tension fija

EERE
220.00v

s 1

Prohibidi

Fes

En la barra del estado mas inferior de la interfaz muestra la hora actual.

El mecanismo electrénico de control divide las tres formas de elevar, parar y bajar en tres tipos:
local, remoto, control digital, se realiza la seleccién por el interruptor de cambio dentro de la caja
del motor local, cuando este interruptor esta en el estado "control digital", eso indica que mediante
los botones de elevar, bajar y parar en el panel que esta frente al controlador digital remoto, o sea
que por las sefiales externas de elevar, bajar y parar que estan por atras, se operara el mecanismo
eléctrico. En este momento, la sefal de esquina inferior izquierda de la interfaz indica el modo de
funcionamiento actual del controlador a distancia.

(O Manual—ajuste independiente de tensién (controlable)

@ Automatico—ajuste independiente de tension (conexion paralera, automatico)

(3 Automatico—conexion paralela con el equipo principal (conexién paralera, automatico)
@ Automatico—conexion paralela con el equipo principal (conexion paralera, automatico)

® conexion paralela con el equipo subordinado (conexion paralela (copia), automatico)

Cuando el interruptor de cambio queda en otro estado, esta sefial va a presentar “Prohibicion de

control”.

AES sefal de falla de comunicaciones, cuando se desconecta con la comunicacion de
modulo de control local, esta senal va brillando.

A la sefial de proteccion, cuando se inserte el mecanismo eléctrico de manivela de

mano, y los mensajes de los elementos de sensor y el elemento Hall aparezcan anormal, presentara

dicha sefal.
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En el medio de la interfaz muestra la posicion real, cuando se cambia la posicion, allado derecho
aparecera flecha hacia arriba o abajo, lo que significa que el cambio de posicion esta en proceso.
Cuando SHM-K funciona en modo de regulacion automatica de voltaje, el numero de
desplazamiento a la izquierda se produce en la pantalla visual un grafico de barras en tiempo real
para mostrar la carga de la muestra actual, en el lado izquierda del grafico de barras, presenta
ajuste de potencia, arriba muestran los valores de carga de muestras de tiempo real por encima de
la pantalla. Cuando la carga de muestra esta dentro de la gama de valores establecidos y no hace
falta el ajuste de tension, el grafico de barras presenta verde, y rojo cuando sea el ajuste de ultra-
precision; cuando el tiempo del ajuste de ultra-precision supera al tiempo de retraso establecida,
se lleva a cabo la regulacion de tensién automatica.

Esta interfaz se puede regular de acuerdo con las necesidades de los usuarios, por ejemplo,
existen algunos clientes que requieren afadir las funciones de desbloqueado sincronizado y

paralelo.



HMO0.460.5302

Cuando presione el numero de posicidén, manifiesta el estado del dispositivo, y aparece la imagen

siguiente.
Signo de tiempo real P ——
Modo de Manual- Modo de enlace Optico ' ! Relurn
funcionamiento independent
Numero de posicién 1 Acceso de control controlable
maximo
Numero de posicion 107 Manivela de mano No insertado
minimo
Pasos de posicion 107 Localizacion de Desbloqueada
bloqueo
Angulo de tiempo real 0.,00 Sefiales de rango Listas
Temperatura del 20,00 Temperatura externa 0,00
dispositivo
Datos alternos 0,000V Calculo de operacion 0

En la esquina inferior derecha de la pantalla de visualizacion presenta la posicion actual, se puede
presionar el botdn superior derecho de retorno en la esquina arriba derecha para volver a la pantalla
principal.

Cuando el control remoto funciona como el modo de servidor paralelo, debajo del botén de retorno
aparecera el botén “Cambio”, se puede presionarlo para ver los estados de diapositivas de equipos
subordinados. Estado de dispositivos en la maquina paralela.

eModo de funcionamiento

Actualmente el modo de operacion establecido de visualizacion del controlador remoto tiene cinco
estados de funcionamiento, los cuales son el modo de regulador de tensién manual independiente, el
modo automatico de regulador de tension de diapositivas principales independiente, el modo manual
de regulador de tension de conexion paralela de diapositivas, el modo automatico de regulador de
tension de conexion paralela de diapositivas y el modo de regulador de tensién de diapositivas
subordinados.

eModo de enlace

El modo de enlace de comunicacion establecido actual generalmente es éptico.

eNumero de posicion minimo : el valor minimo del mecanismo eléctrico.

eNumero de posicion maximo : el valor maximo del mecanismo eléctrico.

ePasos de posicion
Representa la gama de posiciones de la minima a la maxima del mecanismo eléctrico (incluyendo

posicion continua). Por ejemplo, dentro del interruptor de la posicion 17, cuando la 9 es continua

10
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que tiene tres estados 9a, 9b, 9c, el paso de posicion es 19.

eAcceso de control
Indica si puede realizar la operacion de elevar, bajar y parar a traviies del controlador remoto digital.

Si el resultado es positivo, esta en un estado controlable, si no, estado prohibido.

eManivela de mano : indica el estado de la manivela, puede ser insertado o no insertado.

el ocalizacion de bloqueo

Cuando se ponga en estados de bloqueo y desbloqueo, el bloqueo se refiere a bloquear al
dispositivo de proteccion externo del mecanismo eléctrico, en dicho momento, el mecanismo
eléctrico no puede hacer ninguna operacion (excepto por la operacién de manivela) para elevar,
bajar y parar.

eSenales de rango

Se dividen en dos estados de operacién y de posicion. La operacién significa el motoresta girando

para cambiar la posicion, y la posicién, el cambio de la posicion esta en su lugar.

eTemperatura del dispositivo : se refiera a la temperatura de muestra dentro del médulo de

control local.

eTemperatura externa : la temperatura de retroalimentacion del sensor de temperatura fuera del

motor eléctrico.

eDatos alternos : (Los datos utilizan para el modo de regulacién automatico de tension).

® Signo de tiempo real ( RT Flag ) : representa el estado de tiempo real del mecanismo eléctrico,

incluyendo alerta, funcionamiento, etc.

11
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El siguiente es el listado de los signos de tiempo real que pasiblemente aparezcan en la pantalla.

Alerta del sensor

Este estado indica que el hardware tiene error.

Alerta de Hall

Este estado indica que el hardware tiene error.

Error de configuracion

La configuracion del mecanismo eléctrico tiene error o es ilegal.

Rectificacion de error manual

Estado con error, es necesario que venga un ingeniero.

Configurando

El mecanismo electrico esta configurando.

Modo de prueba

El mecanismo electrico esta probando.

Liberacion del motor eléctrico

Este estado indica que la sefal de lliberacion del motor eléctrico esta

saliendo.

Funcionamiento del filtro de aceite

Este estado indica que la senal del estado de funcionamiento del filtro de

aceite esta saliendo.

Sefal de leva

Este estado indica que la senal del estado de leva esta saliendo.

Elevar

El mecanismo electric esta elevando.

Bajar

El mecanismo electric esta bajando.

No. de posicién Max.

No. de posicion Min.

Super tension OverVolt

Baja tension UnderVolt

Error de comunicacion de

conexion paralela

Como el equipo principal, no puede obtener el estado de diapositivas

subordinados, asi que no se puede realizar conexién paralela.

Error de estado de conexién

paralela

Como el equipo principal, se verifica que la posicién de las diapositivas
subordinadas o estado no corresponde al equipo principal, asi que no se

puede realizar conexion paralela.

12
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es signo de diario de sucesos, después de tocarlo, se pueden ver registros histéricos,

el cual puede registrar totalmente 800 mensajes histéricos de operacién locales o remotos y de
fallas. Si supera a este numero, los registros nuevos van a cubrir los viejos de acuerdo con el

orden de tiempo.

Horario Evento Regresar

2013-07-03 08:33:03 | El sistema inicia

1

2| 2013-07-03 083157 | E! sistema inicia Pagina anterior
3| 2013-07-03 0830:50 | E! Sistema inicia

1 El sistema inici Pagin terior
4| 2013-07-03 08:11:55 | oo e NC@ agina posterio
— Equipo 0 cambio de posicion es 77

5| 2013-07-02 15:34:03

— Equipo 0 operacion remota de elevar

6| 2013-07-02 15:33:59

— Equipo 0 operacién remota de parar Eliminar todo

7

2013-07-02 15:33:56

Presiona el botéon que esta arriba derecho de la pantalla principal @ ,y se puede entrar al

menu de configuracién para modificar al parametro del sistema. Las funciones convencionales no

necesitan entrar a esta interfaz generalmente.

Shanghéai Huaming Equipos de Energia Eléctrica S.L.

Configuracién del sistema Parametro de funcionamiento Escanear el equipo de
preparacion

Parametro de muestra Tuning de corriente alterna Definicion de salida

Parametro de internet Configuracion del tiempo Rectificacion de pantalla

Parametro del mecanismo | regresar Parametro de interruptor

eléctrico

Los usuarios diferentes tienen necesidades diversas del acceso de control, aqui va a ser
diferente de acuerdo con sus exigencias.

Este libro de instrucciones solo esta pindado a la version de funciones convencionales de SHM-K.
Se puede ver los medios de configuracion concretos de este menu en el documento adicional de

disco.

13
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5. Plano de teoria de conexion
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remoto

(K1 —H?Eﬁﬁ &jﬁf%ﬂ\ﬁ Se puede defenir la salida K1- IE?Eiﬁi)\ Entrada a distancia

K7 adicionalmente

Eﬁiﬁ,#?%[ﬁﬁ th Médulo de control local ﬂ‘:g:r- O Puerto éptico
EHATES/ EHEN | A cambiador de TCPAPRIE O TCP/IP Puerto de Internet
posiciones / al ordenador EHERSIEHE Hasta otro controlador
HESMEE remoto

Otros equipos inteligentes

el a carga de funcionamiento utiliza la entrada de corriente alterna 85 - 265V o directa 110V, 220V,
cuando se importa, los puntos de terminal L y N representa respectivamente que se puede conectar +
y — libremente cuando se realice la entrada de corriente directa de las terminales de la linea de fuego
la linea cero de la fuente alimentadora de corriente alterna.

El punto de terminal de la carga indica que el punto de conexién a tierra debe ser
confiablemente conectado a la tierra.

e Todos los puertos de comunicaciones externas deben ser épticos o de aislamiento magnético
electrénico;
e E| puerto de Internet es 100M TCP/IP, el estandar es IEC104, se conecta con otros

controladores a distancia para ejercitar la funcion de funcionamiento de conexién paralela, también
puede conectar con otros equipos inteligentes (IDE);

e Conecta con la comunicacion del médulo de control local SHM-LC mediante la conexién oéptic, la
potencia de comunicacion de fabricacién es 4800 Potter;

e Enlace con RS485 por cambiador de posicion, a través de uno o varios cambiadores de posicion
de diferentes modelos de la compafiia, exporta la posicion de forma Cédigo BCD, resistencia y 4-
20mA, entre otros, con el fin de satisfacer diversas necesidades de los clientes;

e El puerto de proteccion RS232 conecta con el ordenador para realizar descarga de programas y
proteccion;
e La salida de posicion de codigo BCD llevado por el controlador remoto digital y la salida de

sefales de funcionamiento (sefales de giro del motor electrénico) son salida de punto de conexién
de relé. Dicha salida se puede definir de punto seco de conexién de otro contenido segun las
necesidades de los usuarios.

e El controlador digital SHM-K soporta botones externos, a través de los cuales se puede realizar
operaciones de elevar, bajar y parar al mecanismo electrénico;

e | a tension y corriente de generatriz puede llegar al controlador remote por la entrada PT/CT, con

el objetivo de realizar la funcidn de ajuste automatico de tensién.

15
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6. Consideraciones de instalaciéon y uso

El entorno de uso es interior, (circundante) la temperatura no debe exceder a 0°C - 50C, en

condiciones malas hace falta utilizar productos especialmente establecidos. La humedad relativa
del entorno de uso (circundante) debe ser menos de 95%, son condensacion. En ocasiones de

polvo y polvo de metal, por favor, jinstale la caja o el gabinete la de proteccion!

16
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Fax : +86 21 5270 3385
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